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ZURF コン 第 6世 最新 技術

20 渡 経験 基 い 世界中 農業者 高い要求 応え

う設計  

 

ZURF 作業前 作業中 作業後 使用方

法 情報 関 新 い方向性 示 い  

 

社 ッ 設定 関 情報

ZURF 直接入力 ソコン ン/

ッ 行 後 標準 USB接 ZURF

転送  

 

社 ”ZURF” 設定 直

接 ZURF 転送 能 い

んん電子 扱 明書  

 

4X100 扱い

農場 ソコン 転送 方法

実際 作業  
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 装置 概略 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ZURF 操作 ソコン 相当

 

     ソ UP   

 ソ DOWN   

 

  数値 変更 時  長押     

 数値 早 変わ  

 

 

 

 Esc./0 set 

ン ッ

ン 

 

重量表示 

入力 

距離 

ン ッ  

ン

 

ン

MENU 設定 

電源 

 
数値UP 

Enter 

 

数値Down 

ン -枕地起点 

 

散布開始 終了情報入力 

 

ン非長方形圃場  

作業幅調整 

 

ッ ン

Start/Stop 
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       コン  

          

              秒 間押 い  
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 操作方法 
 

ZURF ソ 使用 い い

操作 選択 選択 系統 論理的 方法 コン

 

 

押 いう音 鳴  

ン ン 操作中 点灯  

数量 ％表示 赤色 点滅 表示  

 

 

操作 必  

 ン ン 選択  

   数値 選択  

     [ENTER] 押 コン い  

 

ZURF ン ン

Windows 構 似 い

表示 い 構

表示  

 

わ 様々 ン ン

直接表示 い

扱 明書 参照 必要最 限

操作  

 

圃場 操作中 ZURF ッ 表示

扱 明書 思 い  
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必 画面 明 従 い 際 文章全体

い  

 

い い 機能 使用  

              ZURF 現    

 機能 表示  
              画面 明 従 い  
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 ン ン 
 

INFO 画面 表示 情報表示 作業中 重要 数値 表

示 い数値 確認 手助  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

作業面積 対 均散布量(Kg/Ha) 計算値 

現 散布値 誤差％調整 

現 ッ 内容量 散布 残 面積 数量 

ン 誤差ん実際量 [+/-] 選択 赤色

 点灯  

前回 ン値 比較 ％数値 

起点散布 

キャ

 

 

キャ ョ

ン値 の誤

ホッパ 内容量 

 

ホッパ作業面積 

作業エ
現在の圃場

の平均散布量 

現在の

現在の速度 

 

現在の

現在の散布量 

 

現

散布開始 

 
キャ ョン中 

ン -枕地起点散布 

 

ン 枕地

ホッパ 内容量

か 算出した残

の散布面積 

現在の作業幅 

 

現在
実際のエ No. 比

較した実際の面積 

現在の PTO回転数 

 

数量

散布量の％表示 

 

現在の

現在のキャ

ョン量 

ケ ポ

ョンの ン ケ

タ (0-9) 

キャ

ョン値 の誤

差 ％  



 

9 

 

 機能 
 

ＵＲ 社 ッ 操作

制御 開 い ッ

最適 結果 得 必要 技術的機能 特別

機能 行え う設計 い  

 

ＵＲ  

   ッ 対地 度 100％対応  

 ッ 簡単 確 ン 保証

   実際 肥料 種類 自動的 対応

    

 肥料 散布量 変更  

 散布 関 重要 情報 記録 表示

    

 

ＵＲ 主 2個あ  

 1.散布 度 散布幅 合わ ッ 排出口 コン

   

 2. ッ 機能 生 表示
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コン  

ッ 始動  

 ○排出口 開  

コン 的表示 

音 2回  

自動 ン

使用  

 ○排出口 自動的 調 

 整  

コン点滅 

音 2回  

ン ッ ン  

TO BORDER使用 

  ○枕地沿い散布 

   

コン点滅 

  

ン ッ ン  

FROM BORDER使用 

  ○枕地起点散布 

コン点滅 

 

高  

  ○ ＜2.0

＞9.0 

コン点滅 

音 回  

ッ 内容量

 

 ○内容量＜200Kg 

コン点滅 

音 回  

ッ 始動

PTO 回転 い 

コン点滅 

音 回 
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 実際的 使用方法 

 

ＵＲ 作動中 ッ 操作 扱

明書 実際 肥料 対応 散布 基 い 行

い  

 

扱 明書 従う 重要 設定 特

重要  

o 散布 ン 選択 

o 散布 ン 設定 

o 傾斜角 設定 

散布開始前 ZURF 設定 数値

点検 い : 

o ン量 

o 散布幅 

o 散布量 

一般的 ン量 (Kg): 

    

FERTILISER TYPE Value FERTILISER TYPE Value 

 NPK, 粒状 25 Kg  Kg 

 NPK, 球状 25 Kg  Kg 

 ン

窒素 

25 Kg  Kg 

 PK 23 Kg  Kg 

炭酸  20 Kg  Kg 

 N34 35 Kg  Kg 

 
出 点 社 WWW.BOGBALLE.COM 実際 肥

料 対応 ン量 確認 い 散布

参照 い  

 

http://www.bogballe.com/
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球状 尿素 散布 場合 肥料 重心

い量 散布  

粒子 細 い肥料 散布 場合 実際

肥料 散布 記載 い 目盛 設定 従い

設定/固定目盛 目盛 設定 行い  

 

点 注意 い : 

o ッ 散布口 中 異物 い  

o 調整 十 注油 目盛 閉 い

 

o ン ッ 肥料 遮

付 い  

o 手動 ン 後 1 散布口 閉 い

い  

o ン量 一般的 数値 対応 い

 

o 度 適 定 い  
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 ン ン  
 

ZURF 乾い 場所 保管 水 直接洗浄

い い  

 

 コン 機器 布 い い  

 清掃中 部品 直接洗浄 い い  

o  

o 調整  

o ン  

o  

   保証 義務 水 破損 含  

 

 高 洗浄機 洗浄 前 電装品

い 電装品 石 水 柔 い 入念 洗

い  

 動部品 清掃後 い 塗 薄い

被膜 作 保護 い (油 コン

ッ 保護 ) 

 接 腐食や 気 保護

直接吹 付 い 保護

箇所 使用前 乾燥 い  (通常 や

決 使用 い い ) 

 電流 流 い 時 ZURF

入 外 い い  

 度記録用 ン ン 使用 い 場合

泥 入 い う い  

o ッ 動部 動 う 確

認 い ッ 使用時

毎日注油 い  
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o 動部品 注油 ッ 格納

い  

 

8  全 関  

 
ZURF ON い ッ

 手/物 入 い う い 特 ッ

 排出口 気 付 い  

 

ン ン や 動部品 動 手/物

 い う い  
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9  入力 
 

 

 

 

INPUT ZURF 細 設定

 

 

INPUT 99-T 個

別 T= 処理

数  

 

複数 一 ッ 使用 場合

A,B,C,D 識別  

 

一 複数回散布 場合

1回目散布 A 2回目散布(B) 3回目散布(C)

4回目散布(D) 定義  

 

記 設定 記録 確 行い 各々 各散布

包 的 見  

 

INPUT ソコン 編集 USB ッ 場合

USB 接 ZURF ッ 各

前 付 USB 使用 非常

大 容量 保存 USB

無限 設定  

 

INPUT ZURF 直接行う場合

A,B,C,D 1～99 定義 い  
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例 B, No. 67

B-67 表示  

 

Active FIELD  

 各 個別 設定 INPUT 選択 例え  

   -散布量 要定義  

   - ン値 要定義  

   -散布幅 要定義  

   -計画面積 ン 定義  

 数値 入力  

   -実施面積 

   -散布量計算値 

   -散布量実際値 

 

ッ 様々 設定 定義 実際

INPUT ZURF

社 ッ 設定 表示  

 

INPUT 行う 希望 設定 選択

 

 

 

 
 

全 設定 ソ  動

選択 数値 コン 入力 数値

コン い  

操作 Enter 
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操作  

INPUT コン い場合 押

い  

 

色 薄い 変更 計算値 参考値

 

 

INFO ン ン ッ ッ ン 使用

情報 実際 い設定値 ッ
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New INPUT FIELD 

実際 選択 望 選択

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

肥料 散布 行わ 場所 New INPUT FIELD 選

択 前回 Active FIELD INPUT 自動的 転送

数値 新 い INPUT 転送 数値

ッ 設定 調整 い  

 

一 FIELD 消去 ソ 実際

NO 移動 後 3秒間押

い  
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消去 警告表示 コン い  

 

実際 散布用 実際 START］

押 前進 度 2Km/時 早 自動的 設定  

 

New INPUT FOLDER 

使用 い FOLDER 選択  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

選択 前回 表示  
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一 消去 実際

ソ 動 後 3 秒間押 い  

 

消去 警告表示 コン い  
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10   ン  
 

ッ 確 ン 精密 散布量 必要

必要 散布量 対応 い  

 

ン 当 肥料 種類 基 い

 ン量 設定/調整 前 終了 い

 ン量 肥料 種類 肥料 ッ 数や 候 変化

 変わ 散布状態 変化 あ 場合 必 再

 ン 行 い  

 

ッ 内部 水 い 場合 ッ

 肥料 間 摩擦 大 い 場合

 ン量 影響 及 ン量 定

 数回 ン 繰 返 い  

 

ZURF 3通 ン 行え

 

 

ン MC  全  

ッ ン AC W  

全自動 ン FAC W  
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ン   MC 
ン ン ッ 固

定 装着 ン量 集  

ン量 計測 設定/調整  
ン量 ン中 集 肥料 量(Kg)

 

 

右 ン 散布 ン 外 い Non quadro  

  右 ン ン ッ 付  

   い Non quadro  

    ッ 右側 肥料 200kg 投入 い  

      PTO ン 200～250rpm 回転 い  

 

  ン

   ZURF 設定 
   表示 従 い  

 

+/-］ 選択  

 

ン-MC 

 ン 実行 調整 ン 目盛 4.5

  開 30秒後 自動的 閉  

 コン 自動的 変わ 計測

  ン 量 +/-］ 調整

  ン量  

    実際 ン量 表示  

    散布量 対 割合％ 表示  

     ENTER］ 調整 数値 コン

   い  

 
ン量 大 散布量  

ン量 散布量 大  
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Fixed Scale固定目盛  

MENU］ Scale definition］ Fixed Scale］

ZURF 定義 目盛設定 開  

 

Fixed-Scale 固定 度 作業幅 散布量 い 散布

内 定義 目盛設定 対応 Fixed-Scale 使用

調整 前進 度 変更

場合  

 

2) ッ ン-AC 
ッ ン 圃場 作業中 行い

ZURF 実際 散布面積 散布量 基 い 自

動的 ン量 調整  

ン 行う時 ッ

PTO ン 停 い  

ッ ン 推奨 傾斜地や

規則 形 圃場 12％ 散布 場合  

 

散布量 200Kg  

  ッ 停  

    PTO ン 停 (0rpm) 

      停 (0 Km/時) 

        重量計 静  

 

200Kg 散布 後 最初 ッ

ン 行 い  

ッ ン 好 繰 返

ZURF 200Kg

ン量 容  
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ッ ン 手

ッ 肥料 投入 び 繰 返 行 い  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

ン ZURF 設定 
表示 従 い  

 
+/-］ 選択  

 

ッ ン-AC 

 AC開始 

  ∘自動的 INFO 表示 変わ AC コン 表示  

  ∘肥料 200Kg 散布後 音 一度鳴  

   AC コン 変化  
   希望 200Kg 散布  

 

散布停  

 PTO ン 停 (0rpm) 

  停 (0Km/時  

   重量表示 静  

 

ッ

肥料投入 

ッ

AC開始 
肥料散布 

 

ッ

空  

ッ

概

AC  



 

25 

 

 

ン ZURF 設定 
表示 従 い  

 

+/-］ 選択  

ッ ン-AC 
 散布 い量 表示 

 散布量 表示 

 実際 ン量 表示 

 新規 ン量 表示 

 誤差 ％ 表示 

 
+/-］ 選択 い  

  AC  

    ∘ 手 前回 AC 200Kg 散布    

    後 繰 返 行う  

   ∘  表示 自動的 INFO 変わ AC 量 

     誤差 ％表示 側 表示  

   
菜種 量散布 時 AC ZURF 設定 い い  

 

   ZURF 5Kg 50Kg  

     ン値 容  
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全自動 ン-FAC 
全自動 ン 圃場 作業中 行う

ZURF 散布量 散布面積 基 い 自動

的 ン量 設定 設定値 秒あ 量

10 掛 計算 装置 手 コン 手動操

作 必要あ  

 

ン ZURF 設定 
表示 従 い  

 

+/-］ 選択  

全自動 ン-FAC 

  FAC開始 

 ∘ 表示 自動的 INFO

  側 FAC 量 誤差% 表示  

 ∘ 機能 作動 作業中 ン量 全自動

  設定 設定 複雑 計算 基 い 行わ 精密

  散布 行え  

 
ZURF 量 散布 行わ い い 菜種  

  ZURF 5Kg～50Kg

  ン量 容  

 

ッ  

FAC 3秒間押 電源 On/Off  

  ZURF 20％

   ン量 変化 容  

    数値 20% 変わ 場合 警告 表示  

   変更 コン  

 

 



 

27 

 

11  FILL IN    

FILL IN ッ 投入 肥料 量 制御

散布 量 表示  

 

 FILL IN 使用  ZURF

  機能 影響  

 

ZURF 計量器 搭載 機 搭載 い

い機 両方 FILL IN 機能 使用  

 

 計量器 搭載 ッ W 投入量

  計量 量 調整  

 計量器 搭載 い ッ 規定 量 計算

  量 調整  

 

FILL IN -W  

FILL IN 機能 散布量 投入量 い 情報

録  

 

ZURF 投入量 200Kg 大 場合

自動的 投入量 録 時 Fill in 替わ

 

 

 Fill in 

  ∘ Fill in 機能 重要 情報 表示  

    -前回投入 量 表示  

    投入 前 ッ 容量 表示  

    現 投入 間 投入量 表示  

    前回 ッ /0 ッ 投入量 合計 表

     示  
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  ∘重量表示 静 ENTER］ 投入量 コ

   ン い  

 
+/-］ 選択 い  

 

 

 Quantity spread散布量 

   ッ /0 ッ 散布量 表示  

 

Fill in -W 外 

Fill in 機能 散布量 投入量 い 情報 録

規定 情報 比較  

ッ 投入 毎 Fill in］ 機能 場

合 手 従 い  

 

 

 

 

 

 

 

 

Fill In ZURF ッ  
表示 従 い  

 
+/-］ 選択 い  

 Hopper contents ッ 内容量 

  ッ 内容量 計算値 表示  

ッ 投入

準備完了 

ッ 投入

投入

完了

肥料 投入 

Fill in +/-］ 押 投入 量 調整

 

ENTER］ コン い  
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   ッ 内容量 +/-］ 押 望 量 調整

    

 

   通常 Fill in 間 調整 行い  

 
+/-］ 選択 い  

 Fill In 

  -現 投入 前 投入

    い 量 表示  

  投入 量 表示 +/-］ 調整  

  前回 ッ /0 ッ 投入 合計量 表

   示  

  ∘ ENTER］ コン い  

 

Kg-Step設定 大袋  

既知 重量 大袋 投入 場合

ZURF MENU］ Settings］ Kg-Step Setting］ 大

袋一個 重量 表示 押 う設定  

 
+/-］ 選択 い  

   Quantity Spread: 

  散布量 計算値 表示  

 
 

12 ン 全域散布 
ＵＲ 枕地起点散布 枕地沿い散布

組 合わ 異 方法 操作  

 

 通常散布 枕地沿い散布 替え 方法 行い  

  ∘  ZURF 直接 Electric Trend shift

   作動  

   装置 PTO ン 装着 行い  
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  ∘Cable Trend  

  ∘Manual Trend  

 

 

 
 

 

 

全域散布 方法 行う  

 

枕地沿い散布  

    最初 ン 境界線 散布幅 1/2

    あ  

    散布 散布 行わ  

    面積 計測 散布幅全体(1/1) 基 い 行

     い  

    ッ Electric Trend Shift 装備

      い 場合 使用  

 

枕地起点散布  

        最初 ン 境界線 接近 い  

    散布 散布 行い ッ

      右側 閉  

    面積 散布量 計測 作業幅 1/2 数値

     基 い 割 算 求  

 

     Trend headland ン ッ ン

   ZURF ッ  
 

表示 従 い  

 

ッ Electric Trend Shift 装備 い  

ン 組 合わ ン ッ ン 回

転方向 変更 際 必 PTO ン 停

い！ 



 

31 

 

+/-］ 選択 い  

 To Border:枕地沿い散布 

  ∘ PTO ン 停 (0 rpm) 

  ∘ ン ン ッ ン 回転

   方向 替え  

  ∘ To Border コン 点滅  

 

 

 

 
 

 
 

ッ Electric Trend Shift 装備 い  

+/-］ 選択 い  

 From Border枕地起点散布 

  ∘ PTO ン 停 (0 rpm) 

  ∘ ン ン ッ ン 回転

   方向 替え  

  ∘ ッ 右側 閉  

  ∘  

  ∘ From Border コン 点滅

     

 
   

 

 

 

替え 約 5秒  

回転 替わ PTO ン 回転 い い  

替え 約 5秒  

回転 替わ PTO ン 回転 い い! 
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     ZURF ッ  
 

表示 従 い  

 

ッ Electric Trend Shift 装備 い  

+/-］ 選択 い  

 Normal:通常 全域散布 

  ∘ PTO ン 停 (0 rpm) 

  ∘ ン ン ッ ン 回転

   方向 替え  

 

 

 

 

 

   13  非長方形圃場 散布 
 

ZURF 非長方形圃場散布機能 圃場 形

状や状態 応 作業幅  

機能 時 肥料 変わ

作業幅 対応 制御 場合 Kg/Ha 数値 固

定  

 

 散布幅 面積 変更 時 +/-］ 変更

  

  散布幅 1㍍ 変更  

  赤色 点滅  

  面積計測/ ン 実際 面積 応 修  

  変更 散布幅 保存  

  前 設定 散布幅 戻 0/ESC］ 

  選択 い  

替え 約 5秒  

回転 替わ PTO ン 回転 い い! 
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   14   距離 計測 
 

 
ZURF 散布 終了 距離 計測

機能 機能 組 合わ 使用  

  ∘通常 ン い ン 距離

   計測 

  ∘ ㍍当 ン ッ / 点検 

 

 
  Distance ZURF ッ  

 
表示 従 い  

 

  Total trip meter ッ 必要

      数値 対 調整/変更  

  Trip meter 押 ッ / ッ

     

 

 
 

     15  ン / ッ 開  
ZURF 清掃 簡単 行え う ッ

最大 置 開  

   ∘運転 度 2km/時 場合 機能  

   ∘運転 度 2km/時 ッ 自動

    的 閉  
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        16                    INPUT 

      ッ / ン  

 
INPUT USB USB 転送

/USB通信 行う  

 

USB ZURF 接 い 選択

い  

   USB ZURF ッ USB

       ZURF 転送 

   ZURF USB ン

      ZURF USB 転送 

 

 

 USB ZURF ッ  

実際 必要 選択 ENTER

押 コン い

個 選択 能  

 

様々 USB

ZURF 転送 作業

 

 

既存 ZURF

書 後使用

 

 



 

35 

 

 ZURF USB ン  

実際 圃場 ZURF USB 転送

後 作業や 書 転送

 

 

ZURF USB 転送 場合 必

AREAS.TXT 前 付 前 USB あ 場合

書  

 

ZURF USB 転送 約 2  

 

 

    転送▶ 

 

USB通信 ZURF 新 改良 ソ

ッ  
最新ソ ッ 社 見

 

 

ZURF

USB ッ ッ

場合 ソコン

保存 後 USB ッ

ZURF 差 込

後 Bootload USB-

Stick 選択 コン

い ッ

自動的 ッ

最新 ソ 使用

既存

保存  
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通信 USB

ッ 記 USB

ッ 推奨  

 

転送中 ZURF ッ い

い  

 

USB ZURF 転送 約 2  

 

 

17   ン ン通信 
 

ZURF ソコン PDAや様々

ン 通信  

通信 全自動 ン 使用 散

布量 外部 例え 衛星通信機器 制御

ZURF 通信 ン 作動 通

信 記 装置 社 コ 行わ

 

 

外部機器 接 い 間 ZURF 自動的

ン 認識 様々 ン 外部装置

決定 実行  

 
通信 9 ン - 行わ  

通信 コ 社 入手  
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18   設定 
 

ZURF 使用 前 様々 設定 完了

い い設定 操作

肥料 希望

設定 い  

 

 ZURF 設定 

 

 
表示  

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

機能 ▶ 表示 い 機能 様々

含  

 

 

選択 +/-］ 行い  

コン ENTER］ 行い  

 

MENU 選択 一番最後 選択 機能 自動的

表示  
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コン 扱

明書 記載 い わ あ

表示 従う 重要  

 

 

  1) 設定▶  
 

 

 ∘Language 言語 

  ZURF 言語 選択

   い  

 ∘Contrast コン   

  表示 最適 コン 設定 い  

   コン HELP］ +/-］ 押 調整

    い  

 ∘Date/Time日付/時間 

  機器 内蔵 時計 日付 設定  

 ∘％-Step Setting  

  散布量 目盛 従い 必要 変更 ％ 設定  

      ％ +/-］ 
   最大 10％/最 1% 

 ∘Kg-Step Setting 

  投入量 基 い 望 Kg-Step設定 一度 押

   調整 大袋一袋  
   最大 1000Kg/最 1Kg 
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  Spreader Model ッ 型式▶  

 

 ∘型式/ ッ  

  ッ 選択 い  

ン  

   ン 一般的 50Kg/  

  250Kg/ 散布量 使用 散布作

  業 主 部 網羅 10mm

  ン付 ッ コ ン 装着

  い  

 

+40 % 

 +40 % 一般的 250Kg/ 多い散

  布量 使用 散布量 ン

  +40 %多  

  12mm ン付 ッ コ ン 装

  着 い  

 

-40 % 

  -40 % 一般的 非常 い量

  50Kg/ い散布量 使用

  散布量 ン -

  40 %  

  8mm ン付 ッ コ ン 装

  着 い  

 

い 場合 設定 使用 ッ コ

ン 対応 必要 あ ッ 装着

参照 い 選択 設定 説 読 表示  
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   Fix-Scale固定  

    Fix-Scale 使用 細 い粒

    状 肥料 散布

    場合  

    実際 散布 数値

    希望 散布量 散布幅 前進 度

    設定  

    ZURF 調整 行わ

    定義 設定 開

    前進 度 一定 保 い  

 

 

  Speed Input▶  

 

 ∘Impulse Sensor ン ン  

  PTO 付

   社 ン ン 度記録 計測

   ン ン 選択 い  

 ∘Radar  

  ン 装置 機能 時

   使用  

  草丈 高い 度 変わ 能性 あ 注意

   い A B各々 定

   義  

 ∘Tractor Board  

  内部信号 接 い ン ッ

   ン 使用 A B各々

   対 定義  
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 ∘Fixed Speed固定  

  度信号 具合 あ 場合 使用 Fixed 

   Speed 使用 地 度 関連

   実際 前進 度 選択 度 等

    

     Fixed Speed 表示  

 

記 信号 全 使用 能 種類 信号 Tractor 

Board 信 い場合 作動

信号 Radar Impulse Sensor 選択

い  

 

通常設定  

 ∘ ZURF 数 距離 従 調整

   

  ㍍あ 現 数

   計算 一定 確 距

   離 散布 距離内 打

   数 数え い

   /ｍ 計算

   い  

   100㍍ 距離

    数 数え 推奨

    

 

  Impulse Sensor Radar Tractor Board 選択

   う Impulse Sensor 表示  
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  ン 始 前 ン ッ /0- ッ

  い  

   0/ESC］ 3秒間押 い  

 

  3)Actuator Calibration ン▶ 

 

 

い散布 得 装置

Electric spindle motor ン

実際 使用 状態 行 い  

 

  新 い装置 場合 場 ン 行い

   Manual Calibration い ン 置

   い場合 ン 行

   い  

   手動 ン 間 目盛設定

       4.5 い コン

       参照 い  

  装置 ン い い場合

   ン 完了 い コン

   ン 前後 2回自動的 動

   表示 従 い  

  ン 前 ッ 設定

   目盛 9.0 固定 い  

  連結部 動 腐食 い 点検

   い  
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ン中 最初 開閉 後

表示  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

注意 

  ン後 ENTER］ コン

   い  

  装置 ン 終了 い

   交換 場合 再

   ン 行 い  

  ン 点検 手動

   ン 行 い  

  

 

  4) Load Cell Calibration ン▶ 

 

い散布 得 実際 使用

状態 ン 行 い  

 

ン 行う ッ 完全

水 置 行 い  

現 目盛 0-9  

 

 

 
ン 電 (1-10V) 

電力 0 最大 11A, 

～ 最大 3A  

ッ 電力 使用中 最 12V  

状態 
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  新式 ン ッ 場

   ン 完了 い 計量装置 作 

     動 い場合 ン 行 い  

  ッ ン装備品 付 場合

    重量 0 ッ 最 1回 

    0 ッ ン 完了 い  

  ン前 必 ッ 空

   ッ 3点 ン 連結

   い  

  計量装置 長い間使用 い い 置

   う 場合 ン ン

   い  

 

∘ ン(Full Calibration) 

  装置 規定 数値 計量 い場合 選択  

 

ッ 1 

 

 

 

 

 

 

 

 

ッ 完全 空 い  

重 定 X 点滅  

 

 

ッ 内容量 自動的 0kg  
 
 

ッ 内容量 0kg ENTER］ 押  

コン い  
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ッ 2 

 

 

 

 

 

 

 

注意 

  ン 選択 ENTER］ コン

   い  

   コン い ン

   ン /無視 完了  

  装置 ン 完了

   や 交換時 再び

   ン い 長期間格納 後 装置 再

   ン 行う必要 あ 場合 あ  

  装置 500kg 重 ン 行

   う  

   重量 大 い ン 確

    行え  

 

∘0-Point setting 0 ン ッ ン  

   装置 計量 能 ッ 空 目盛

    指 い い わ ッ 空

    0kg 指 い い 選択  

規定 確 数量 投入  

重 定 X 点滅  

ッ 内容量 +/-］ 調整

数値 投入量 対応  

開始点 自動的 500kg  

 

ッ 内容量 ENTER］ コン

い  
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注意 

   0 ン ン 選択  

    ENTER］ コン い  

    コン い ン

   ン 完了  

 

  ∘Factory setting 場 設定 

   選択 ン 能

    装置 ン い場合 選

    択  

   場 ン 特別 場合 使用

    目 扱

    い  

   ッ 肥料 あ 時 ン

    調整  

注意 

   Factory setting 選択 ENTER］ コン

   い コン い

   ン ン 完了  

ッ 完全 空 い  

X 点滅 い 重 定  

 

ッ 内容量 自動的 0kg 表示  
 
 

ッ 内容量 0kg

ENTER］ コン い  
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   Factory setting 変更 作業中 ッ

   あわ 調整  

   ン 完了 い ッ

   HELP］ START/STOP］ 時 押

   い 後 現 ン値

   Factory setting 保存  

 
 

  5)Hopper Sensor ッ ン ▶ 

 

機 ン ン 付 ッ 内容量

録  

 

ッ ン Installed 場組付 選択

い  

   ッ ン ン装備品 計量器

    い い い ッ 付

     

   ッ ン 設定 場 Not Installed

    組付 い い 設定 い  

 

 

入力 方法 

 

設定 最大 999 /m

ン 9999 ン 表示

3桁 表示 999 達 999

1 設定 1(000) 意味 う一度

999 達 表示 2 設定 2(000) 意味

う い い
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19  付 方法 
 

ッ ZURF 使用 前 扱

明書 明 従 装置 付 い  

 

装置 付 非常 重要 付

い 散布 計測  

 

装置 付 ZURF

行 い MENU SETTINGS 参照 い  

 
 ∘ 付 具 装置 い 付具

  異 付具 調整 わ 付具 必要 場合 あ
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各部 称 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Pos. 部品 称 

1 ±12V電源 -8Amp. 付  

2 度記録用 ン ン ッ 付

 

3 ッ 用 22極 AMP-  

4 ZURFコン  

5 22極付 ン  

6 PTO ン ン

ン ン 用コ ン ッ  
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20  装着 
 ZURF-コン  

   

コン ン内 使い勝手 い場所

供給 付 具 固定 い 際 考慮

い  

 

∘ 装置 操作 簡単 行え 場所 付 あ  

∘ 付 場所 陽 最 限 入

 い便利 い場所  

∘ コン 濡 い  

∘ 走行中や ン 中 振動 い う コン

 付 い  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ZURF 様々 供給

い  

1 12V電源 

2 度記録計 変  

3 ッ 用  
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□ 電源 

 ∘ 赤  (+)12V 付 8 Amp 供給 い  

 ∘ 黒  (-) コ ン 付  
  絶対 逆 い い  

  12V電源 コ ン

   ッ 直接接 い 電源 使用

   装置 使用 避 電 定 い 確認

   い  

  注意 

   中 48V 電 生 機種 あ

   種 接

   ZURF 破損 破損 保証 適用

     

 

 

 

 

 

 

 

固定用 ッ  
 

RS232: コ ン 

ISO AMP4極 通信  

2 
 

ッ : 度記録 

3 ワ ッ 用 含  
1 ±12V電源 

USB  

用 USB 
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  電源 延長 場合 電源 面積/

   直径 延長 使用 必要 あ  

  設置 終了 電源 接

   接 い  

  16Amp 電 耐え 必要 あ  

 

□ 度記録計 

   度記録計 2極 3極 ッ 接

    表 度計 様  
 /標準 最大周波数

Hz］ 

VHI

V］ 

VLOW

V］ 

ン

ッ ン  

ン

ッ  

ン

ン  
Namur,Induct 20K 6.3 5.5 ＞8.05 ＜3.0 

 ISO 11786 20K 6.5 5.5 - - 

 
CMOS <18V 20K 6.5 5.5 - - 

扱 明書 設定- 度記録 参照

い  

 

ン  

ッ 3極  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

外部 ッ  

(茶色) 

茶

外部

用

ン装備品  

(青  

用

ン

(青) 

(茶色) 
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○ ン ン  

    ン ン 直接

     PTO ン 直接 付 度 記録

      
      ン ン 電性 あ 磁鉄

       

  

付方法 

    後輪駆動 場合: ン 前輪 付

     い  

    四輪駆動 場合: ン 後輪 付

     い  
     ン 付 時 度 ッ 記

     録 う 付 い  

 

□ ン 間隔  

     1-3mm 
  間隔 大 度

  記録 定  

□ ッ 間隔   

     最 3mm 
  間隔 度

  記録 定  
 

 ン 中央  

  対側 付 い  
  ン 振動や共鳴 い 置

  付 い 生

  度記録 定 ン

  ッ

  士 間隔 等 う 付

  い  
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PTO ン 付方法 

PTO 度 記録

必要 あ 場合 あ  

う 場合 ン ッ 使用 ン 固定

い 乾燥 際 ッ 巻い

い  

 

□ ン ン ッ 間隔   

    1-2mm 
  間隔 大 度

  記録 定  

 

  回転中 軸 回転 均一  

 い う い  
 

  度 記録 定  

 
 

 

 

新 い機種 度信号 送信

ＵＲ 直接接

 
度信号 記載 あ 様 適合 い

ッ ン装備品 供給 能  
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21  ッ 付方法 
 コン -  
  コン 付 設定

  い散布量 得 必  

  留意 い  

 □ 設定 0 い  

 □ ッ 閉 い (0.5mm開い い ) 

 □ ッ コ ン い 置 付 い  

  

 コ ン ッ ッ 水 入 い う

   い 状態 右側 配置 い  
     コ ン ッ 供給 い ッ

    覆 い  

 

 

 
 

         
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ッ 完全 閉 い い 閉 う

計量器 影響  

ッ 目盛 0 閉 い

(0.5mm開い い ) 

 

間隔 ッ

コン ッ 間 あ

ッ コ ン 調整

い  
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22 ン  
 

ＵＲ 重要 機能 的

接 装置 全 ＵＲ 内部機能

機能 確認  

 

ＵＲ ッ ON 後

情報 画面 表示  

ン HW-version    Version XX 

ソ ン SW-version            XXXX 

機体製 番号 Serial No.             XXXX 

使用開始日      XXXX XX 

ッ 型式/  Spreader Model   MODEL XXX 

表 標準,+40% -40%  Table              XXXX 

画面 画面 表示 い

0/ESC］ 押

Enter］ 押 行  
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画面 表示 後 接 ッ

ッ 画面 表示  

電源 状態 Power supply OK 

現 調整

状態 

Actuator Reg. OK 

TB-枕地沿い散布

状態 

Trend To 
Border 
Actuator 

Present 

DS-枕地起点散布

状態 

Trend From 
Border 
Actuator 

Present 

現 PTO ン 状態 PTOSensor OK 

現 ン 状態 Speed Sensor OK 

現 ＵＲ 内

部機能 状態 

Internal OK 

ッ 画面 画面 表示 い

0/ESC］ 押 再度 行う

 

 

後 ＵＲ 条件

いう前提 INFO画面 変わ  

装置 表示 場合

ＵＲ 時 ン

表示  
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▶ 

 ＵＲ 行う

 装置全体 具合 能性

 見 出  

 

 ∘ ▶電源 

    ン 画面 様々 要素 い 情報

     表示  

    後必 数値 限定 表示  

     記載 数値 当 数値 大 場

    合 変更 必要 あ  

    TEST/FAULT finding 明 従 い  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

FSI-Speed 3.0V-8V ン ン  

FSI-PTO 1.2V-8V PTO ン  
 
 

温度 -10°～+50° ＵＲ  
U Ref 2.4V-2.6V PSU電源 

Ｕ Bat/D 12V-15V 電源 
 
 
 

ENTER］ 数値  
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 ∘ ▶Ajusting Actuator ン  

  ン ン

   装置 ン い 具合

   い 点検  

  ン 十 具合 あ

   定 動い

   TEST/FAULT FINDING 表示 従 い  

 

 

 
+/-］ 必要 目盛 ソ ッ 0.25 

 ソ ン

+/-］ 変更  

 
目盛 

望 置 

set pos 0.00-9.00  

eff pos 0.00-9.00 録 目盛 

Difference -0.1-+0.1 set/eff 誤差 

pos-meter 1.00-10.00 ン

ワ  

Power 0.00-3.00 ッ ワ  

Motorstatus OK 実際 状態 

 

 

FAULT  ON/OFF ッ 押 い ＵＲ 何度 付い

消え  

  装置 定 開閉  

 

 

CHECK ○ 電源 使用中 最 12V 保持  

 ○ ッ ＵＲ 接 定  

 

 ○ ッ +12V ＵＲ

直接接 い  

 ○ 線 ＵＲ +12V電源

線径 あ  

 ○ ＵＲ ッ 接 い 短絡

い 磨耗 い い  
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FAULT  ン 定 前後 動

 

  ン中 ン

い目盛 置(4.5) あ  

CHECK ○ Set pos Eff pos ン 置

応  

 ○ ン い

状況 ン

完了 い  

 ○ 動部品 作動 腐食 あ  

 ○ 使用 い 時 12V 電 必

要  

 ○ 使用中 11A い  

 

 ∘ ▶Trend Actuator ン  

  ン ン 装置

   動作 い 点検  

   行 い 間 PTO 回転 開始 い

   い ッ ン ッ ン 破損 恐

   あ  

 

 

 
+/-］ 必要 ン 

ソ 置

+/-］ 変更  

 ン 

実際

ン  

 警告！ 
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 ∘ ▶  

  計量器 ＵＲ

   い 表示  

  必要 限界値 表示  

   TEST/FAULT finding 明 従 い  

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

FAULT  ン 作動時 ン 変え

い 

 

CHECK ○ ＵＲ ッ ン

付 後 再び ッ 入  

 ○ PTO ン 回転 い  

 ○ PTO ン 動作 機 電気 使用 付

い  

 ○ コ ン ッ 付

ッ 中 水 / 気 い  

 ○ 実際 置 対応 応  

完了 前 ン

ン 設定 い  
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FAULT  重量 定 10kg 200kg 表示

 

  重量 ン 範 外 0kg

9999kg 動  

CHECK ○ 様々 限界値 表示 う い場合

Full Calibration 完了 い

Factory Setting 選択 能 Factory 

Setting ン 良 あ

誤 行わ い 表示  

 ○ ＵＲ ッ

接 い 短絡 腐食

い  

 ○ ッ コ ン ッ 水 / 気

含 い  

 ○ 水 秤 具合 あ  

 ○ ン ッ 間 異

物 あ  

 ○ 注意！計量器 12,000kg 表示 1kg

0.01% 対応 従 重量 ～10

間 +/-5kg 誤差 生 条件

い 時間 長 20kg 誤差

生  
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 ∘ ▶ ッ  

  計量機能 ッ

   一人 体重 測 行い  

  開始 60秒 終

   了 い  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

FAULT  実際 投入量 ッ 容量 差 等

い  

CHECK ○ Full Calibration 完了 い

Factory Setting 選択  

 ○ TEST Load Cell status 表示 従

い  

 

∘ ▶Display   

    機能

  4個 異 画面 自動的 行

  わ  

∘ ▶Seriel I/O I/O 

 社 場 行わ  

∘ ▶Fault Indicator ン  

投入前 ッ 容量 

投入中 ッ 容量 

ッ 容量 差=投入量 
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 機能 装置 中 警告

  ン

  い場合 警告 際 具合 無

  視  

 う一度 Fault Indicator 選択

 ＵＲ ッ 再び ッ 入

 機能 終了  

 

 

 

 

            23 保証 責任 関  

 
ＵＲ 保証条件 Ｕ 法規 準拠 い

 

保 修理 条件 い 購入日 12 月無償 提

供  

 

わ  

生 具合 製 素材 具合 起因 あ

 通常 磨耗 ン ン 怠 誤使用

 具合 認  

機 具合 理由 接 誤 超過電流 付 誤

 あ い 水 / 気 い  

機 関 技術的知識 持 い人 製品 修理 行わ

 い  

販売店 機 使用 人 対 牧

 草 被害 機 使用 破損 能性 対 責

 任 負い  
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EC一致 宣言 

EC指 2006/42/EC 
 

当社:  

Elctronic Solution a/s-Spettrupvej 7A 
DK-8722 Hedensted-www.eltso.dk 
Phone: +45 76741121 
 
CVR No. : DK-29 14 35 44 
 

々 責任 あ 製品  

 社 ＵＲ  

 装置 明 ッ 用コン

   ッ  

 製 : 2008  

型式: ＵＲ  

番号 175-00108 

 

記 コン ッ 社

ＵＲ 一致宣言 基準 遵 製 い  

 

• 農業機 び林業用機  DS/EN ISO 14982 

• EMC DS/EN 61000-6-2 (産業 環境 対 免責  

• EMC IEC 1000-6-3 宅 商業 軽産業環境  

 
Hedensted,2009-09-01 
Eltronic a/s 
 
 

 
 
 

 

銘板

ン ン  ン ン  
ン   技術責任者 
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社 ＵＲ   

製   番号  

購入 月日 

購入  会社  

 

所(〒    －      

 
 
 
 

電 番号 

 
輸入元 ㈱ 幌 コン ン  

 
 
 


