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Ძ  ƸơǊƴ 
 

ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸコンȔȥȸǿȸ第 6世ˊŴ最新Ʒ技術Ʊ

ƴ渡ǔ経験ƴ基ƮいƯ世界中Ʒ農業者ƔǒƷ高い要求ƴ応え࠰20

ǔǑう設計ƞǕǇƠƨŵ 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸŴ作業前Ŵ作業中ŴǇƨ作業後Ʒ使用方

法Ʊ情報Ȭșȫƴ関ƠƯ新Ơい方向性Ǜ示ƠƯいǇƢŵ 

 

ȜǰȜȸȫ社ƷǹȗȬッȀȸƷ設定ƴ関Ƣǔ情報ƸƢǂƯǭȣȪȖ

ȬȸǿȸZURFƴ直接入力ƢǔƔŴǇƨƸȑソコンɥưȗȩン/Ǩȇ

ǣッȈǛ行Ƭƨ後ƴ標準Ʒ USB接ዓƴǑǓǭȣȪȖȬȸǿȸZURF

ƴ転送ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

ƜǕƴǑǓȜǰȜȸȫ社ƷǦǧȖǵǤȈɥǛ”ZURF”ƠŴ設定Ǜ直
接ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƴ転送ƢǔƜƱƕӧ能ƴƳƬƯいǇƢŵ

んん電子ӕ扱ᛟ明書ŵ 

 

ƜƷǷǹȆȠƸ 4X100ƷȕǣȸȫȉƔǒƷȇȸǿǛӕ扱いŴȇȸ

ǿƸƢǂƯ農場Ʒȑソコンƴ転送ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵƜƷ方法ƴ

ǑǓŴȇȸǿǛ実際Ʒ作業ƷșȸǹƴƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 



 

4 

 

Წ 装置Ʒ概略 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷ操作ǭȸƸŴȑソコンƷȞǦǹƴ相当Ơ

ǇƢŵ 

     ǫȸソȫ UP   

 ǫȸソȫ DOWN   

 

  数値Ǜ変更Ƣǔ時ƸŴ Ʊ ƷǭȸǛ長押ƠƢǔƱŴ    

 数値ƕ早Ƙ変わǓǇƢŵ 

 

 

 

 Esc./0 set 

ȡȋǤンȗッȈ

ǹǯȪȸン 

 

重量表示 

入力 ǹȘȫȗ 

距離 

ǪȸȗンǷȣッǿȸ 

ǭȣȪȖȬȸǷȧン

ȡȋȥȸ 

ǪȸȗンǷ

MENU 設定 

電源 

 

ǭȣ

ȪȖ

Ȭȸ

ǿȸ

数値UP 

Enter 

 

数値Down 

ȈȬンȉ-枕地起点 

 

散布開始 終了情報入力 

 

ȈȬンȉȸ非長方形圃場Ʒ 

作業幅調整 

 

ǹȗȬッȇǣンǰ

Start/Stop 
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       コンȕǡȸȠ 

         ǨǹǱȸȗ 

              ǛᲢ᳒秒Უ間押ƠƯƘƩƞいŵ 
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Ჭ 操作方法 
 

ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷǫȸソȫǭȸǛ使用ƢǔƱŴいǖいǖƳ

操作Ǜ選択ƠƯŴƦƷ選択Ǜ系統ƩƬƨ論理的Ƴ方法ưコンȕǡȸ

ȠƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

ȷǭȸǛ押ƢƱŴžȓȸſƱいう音ƕ鳴ǓǇƢŵ 

ȷȕǡンǯǷȧンǭȸƷ操作中ƸŴȀǤǪȸȉήƕ点灯ƠǇƢŵ 

ȷ数量Ʒ％表示Ƹ赤色ȀǤǪȸȉƕ点滅ƠƯ表示ƠǇƢŵ 

 

 

ǭȸǛ操作ƢǔƱƖƸŴ必ƣ 

 ȷȕǡンǯǷȧンǛ選択ƠǇƢŵ 

   ȷ数値Ǜ選択ƢǔƔȡȋȥȸǛǹǯȭȸȫƠǇƢŵ 

     ȷ[ENTER]ǭȸǛ押ƠƯコンȕǡȸȠƠƯƘƩƞいŵ 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷȕǡンǯǷȧンƸ

Windowsƴ構ᡯƕ似ƯいǇƢŵȇǣǹȗȬ

Ǥ表示ƸいƘƭƔƷȡȋȥȸư構঺ƞǕŴƦ

Ʒɦƴǹǯȭȸȫȡȋȥȸƕ表示ƞǕǇƢŵ 

 

ƢƳわƪŴ様々ƳȕǡンǯǷȧンƕǭȣȪȖ

ȬȸǿȸƷȇǣǹȗȬǤƴ直接表示ƞǕƯい

ǔƨǊŴӕ扱ᛟ明書Ʒ参照Ƹ必要最ݱ限ƴƱ

ƲǊƯ操作ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

圃場ưƷ操作中ƸǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷǰȩȕǣッǯ表示Ǜӕ

扱ᛟ明書ƩƱ思ƬƯƘƩƞいŵ 
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必ƣ画面Ʒᛟ明ƴ従ƬƯƘƩƞいŵƦƷ際Ƹ文章全体ǛᛠǜưƘƩ

ƞいŵ 

 

žȘȫȗſǭȸƸいǖいǖƳ機能ư使用ƠǇƢŵ 

              ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƴƸ現נ   

 Ʒ機能ƕ表示ƞǕǇƢŵ 
              画面Ʒᛟ明ƴ従ƬƯƘƩƞいŵ 
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Ხ ǤンȕǩȡȸǷȧン 
 

INFOƸ画面ɥƴ表示ƞǕǔ情報表示ưŴ作業中Ʒ重要Ƴ数値Ǜ表

示ƠŴദƠい数値Ǜ確認Ƣǔ手助ƚǛƠǇƢŵ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ĭ作業面積ƴ対Ƣǔ࠯均散布量(Kg/Ha)Ʒ計算値 

ĭ現נƷ散布値Ŵ誤差％調整 

Į現נƷțッȑȸ内容量ư散布ưƖǔ残ǓƷ面積Ʊ数量 

įȑȸǻンȈưƷ誤差ん実際量Ʊ׋ŵ[+/-]ư選択ƠǇƢŵ赤色Ȁ

 ǤǪȸȉƕ点灯ƠǇƢŵ 

İ前回ǭȣȪȖȬȸǷȧン値Ʊ比較Ơƨ％数値 

起点散布 

キャ࡯࡟ࡉ࡝

 

 

Ԝキャࠪ࡯࡟ࡉ࡝ョ

ン値ߣの誤

ホッパ࡯内容量 

 

ホッパ࡯作業面積 

作業エ࡝
Ԙ現在の圃場ߢ

の平均散布量 

Ԙ現在の࡯ࠖࡈ

ߢ࠼࡞
現在の速度 

 

ԙ現在の

ԙ現在の散布量 

 

現

散布開始 

 
キャࠪ࡯࡟ࡉ࡝ョン中 

 枕地起点散布-࠼ン࡟࠻

 

枕地࡯࠼ン࡟࠻

Ԛホッパ࡯内容量

かࠄ算出した残ࠅ

の散布面積 

現在の作業幅 

 

現在
実際のエࠕ࡝ No.ߣ比

較した実際の面積 

現在の PTO回転数 

 

ԛ数量

ԛ散布量の％表示 

 

現在の

現在のキャࡉ࡝

 ョン量ࠪ࡯࡟

ࠬケ࡞࡯ポࠫࠪ

ョンのࠗンࠫケ

 (9-0)࡯タ࡯

Ԝキャ࡯࡟ࡉ࡝

ࠪョン値ߣの誤

差㧔％㧕 



 

9 

 

Ჯ 機能 
 

ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ƸŴȜǰȜȸȫ社ƷǹȗȬッȀȸǛ操作

Ơ制御ƢǔƨǊƴ開ႆƞǕƯいǇƢŵƜƷƨǊƴŴǹȗȬッȀȸƔ

ǒ最適Ƴ結果Ǜ得ǔƨǊƴ必要ƳŴƞǇƟǇƳ技術的機能Ʊ特別Ƴ

機能Ǜ行えǔǑう設計ƞǕƯいǇƢŵ 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ 

   ȷǹȗȬッȀȸǛ対地ᡮ度ƴ 100％対応ƞƤǇƢŵ 

 ȷǹȗȬッȀȸƷ簡単Ɣƭദ確ƳǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ保証ƠŴ

   Ǉƨ実際Ʒ肥料Ʒ種類ƴ自動的ƴ対応ƢǔƜƱƕưƖǇƢᲢ᳑

   ȢȇȫƷǈᲣ 

 ȷ肥料Ʒ散布量Ǜ変更ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 ȷȕǣȸȫȉƱ散布ƴ関Ƣǔ重要Ƴ情報ǛƢǂƯ記録ƠƯŴ表示

   ƠǇƢŵ 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ƴƸ主Ƴǿǹǯƕ 2個あǓǇƢŵ 

 1.散布ᡮ度Ʊ散布幅ƴ合わƤƯǹȗȬッȀȸƷ排出口ǛコンȈȭ

  ȸȫƠǇƢŵ 

 2.ǹȗȬッȀȸƷ機能ǛȢȋǿȸƠŴǢȩȸȠǛႆ生ƠŴ表示Ơ

   ǇƢŵ 
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コンȈȭȸȫƱǢȩȸȠ 

ǹȗȬッȀȸƕ始動Ƣǔ 

 ○排出口ƕ開Ƙ 

ǢǤコンዒዓ的表示 

žǢȩȸȠ音ſ2回  

自動ǭȣȪȖȬȸǷȧン

使用Ტ᳑ȢȇȫƷǈᲣ 

 ○排出口ƕ自動的ƴ調 

 整ƞǕǔ 

ǢǤコン点滅 

žǢȩȸȠ音ſ2回  

ȈȬンȉȘッȉȩンȉ 

TO BORDER使用 

  ○枕地沿い散布 

   

ǢǤコン点滅 

  

ȈȬンȉȘッȉȩンȉ 

FROM BORDER使用 

  ○枕地起点散布 

ǢǤコン点滅 

 

˯ᡮǇƨƸ高ᡮ 

  ○ǹǱȸȫ＜2.0ǇƨƸ

＞9.0 

ǢǤコン点滅 

žǷǰȊȫ音ſᲭ回  

țッȑȸƷ内容量ƕݲƳ

ƢƗǔ 

 ○内容量＜200Kg 

ǢǤコン点滅 

žǷǰȊȫ音ſᲭ回  

ǹȗȬッȀȸƕ始動ƠƯ

ǋ PTOƕ回転ƠƳい 

ǢǤコン点滅 

žǷǰȊȫ音ſᲭ回 
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Ჰ 実際的Ƴ使用方法 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀Ʒ作動中ƸŴǹȗȬッȀȸƷ操作Ƹӕ扱

ᛟ明書Ʊ実際Ʒ肥料ƷǿǤȗƴ対応Ơƨ散布ȁȣȸȈƴ基ƮいƯ行

ƬƯƘƩƞいŵ 

 

ӕ扱ᛟ明書ƴ従うƜƱƸǋƪǖǜ重要ưƢƕŴˌɦƷ設定Ƹ特

ƴ重要ưƢŵ 

o 散布șȸンƷ選択 

o 散布șȸンƷ設定 

o 傾斜角Ʒ設定 

散布開始前ƴŴˌɦƷǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷ設定Ʊ数値Ǜ

点検ƠƯƘƩƞいŵ: 

o ǭȣȪȖȬȸǷȧン量 

o 散布幅 

o 散布量 

一般的ƳǭȣȪȖȬȸǷȧン量 (Kg): 

ǬǤȉ  ȎȸȈ  

FERTILISER TYPE Value FERTILISER TYPE Value 

 NPK, 粒状 25 Kg  Kg 

 NPK, ݱ球状 25 Kg  Kg 

 ǫȫǷǦȠŴǢンȢȋ
ǢŴ窒素 

25 Kg  Kg 

 PK 23 Kg  Kg 

炭酸ǫȪǦȠ 20 Kg  Kg 

 N34 35 Kg  Kg 

 
出ႆ点ƱƠƯŴȜǰȜȸȫ社țȸȠȚȸǸWWW.BOGBALLE.COMư実際Ʒ肥

料ǿǤȗƴ対応ƢǔǭȣȪȖȬȸǷȧン量Ǜ確認ƠƯƘƩƞいŵž散布ȁȣȸ

ȈſƷ᪮Ǜ参照ƠƯƘƩƞいŵ 

 

http://www.bogballe.com/
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球状Ʒ尿素ƳƲǛ散布Ƣǔ場合ƸŴ肥料ƕǹȠȸǺƴŴ重心ݱ

ƕ˯ƘŴݲƳい量ư散布ƞǕǇƢŵ 

ǪǤȫǷȸȉƳƲ粒子Ʒ細Ɣい肥料Ǜ散布Ƣǔ場合ƸŴ実際Ʒ

肥料Ʒ散布ȁȣȸȈƴ記載ƞǕƯいǔ目盛Ǔ設定ƴ従いŴžȡ

ȢȪ設定/固定目盛ſƷȡȋȥȸư目盛Ǔ設定Ǜ行いǇƢŵ 

 

ഏƷ点ƴ注意ƠƯƘƩƞいŵ: 

o ǹȗȬッȀȸƷ散布口Ʒ中ƴ異物ƕƳいƜƱŵ 

o 調整ǷǹȆȠƸ十Ў注油ƞǕƯƓǓŴ目盛ǓᲪư閉ơƯいǔ

ƜƱŵ 

o ǭȣȪȖȬȸǷȧンǭッȈƕŴ肥料ƷȕȭȸǛ遮ǒƣƴദƠ

ƘӕǓ付ƚǒǕƯいǔƜƱŵ 

o 手動ǭȣȪȖȬȸǷȧンƷ後ưŴ1ƭƷ散布口ƕ閉ơƯいƳ

いƜƱŵ 

o ǭȣȪȖȬȸǷȧン量ƕž一般的Ƴ数値ſƴ対応ƠƯいǔƜ

Ʊŵ 

o ᡮ度ƕ適ദưܤ定ƠƯいǔƜƱŵ 
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Ჱ ȡǤンȆȊンǹ 
 

ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸ乾いƨ場所ƴ保管ƠŴ水ư直接洗浄ƠƳ

いưƘƩƞいŵ 

 

 コンȔȥȸǿȸ機器Ƹ฻Ƭƨ布ưਚいƯƘƩƞいŵ 

 清掃中ƸŴˌɦƷ部品Ǜ直接洗浄ƠƳいưƘƩƞいŵ 

o ȗȩǰ 

o 調整ǷǹȆȠǢǯȁȥǨȸǿȸ 

o ȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸ 

o ȭȸȉǻȫ 

   保証Ʒ義務ƴƸŴ水ƴǑǔ破損Ƹ含ǇǕǇƤǜŵ 

 

 高ן洗浄機ư洗浄Ƣǔ前ƴŴƢǂƯƷ電装品ƴǫȐȸǛƔƚ
ƯƘƩƞいŵ電装品Ƹ石ƚǜ水Ʊ柔ǒƔいȖȩǷư入念ƴ洗

ƬƯƘƩƞいŵ 

 ƢǂƯƷӧ動部品ƸŴ清掃後ƴƖǕいƳǪǤȫǛ塗ƬƯ薄い
被膜Ǜ作Ǔ保護ƠƯƘƩƞいŵ(油ןǪǤȫŴǷȪコンǪǤȫŴ

ǇƨƸǹȗȬッȀȸƴӷ఻Ʒ保護ǹȗȬȸƳƲŵ) 

 接ዓȗȩǰǛ腐食や฻気ƔǒܣǔƴƸӷ఻Ʒ保護ǹȗȬȸǛ
ǪǹȗȩǰƱȡǹȗȩǰƴ直接吹Ɩ付ƚƯƘƩƞいŵ保護Ƣ

ǔ箇所Ƹ使用前ƴ乾燥ƞƤƯƘƩƞいŵ (通常ƷǪǤȫやǰȪ

ȸǹƸ決ƠƯ使用ƠƳいưƘƩƞいŵ) 

 電流ƕ流ǕƯいǔ時ƸŴǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷȗȩǰǛ

入ǕƨǓ外ƠƨǓƠƳいưƘƩƞいŵ 

 ᡮ度記録用ǤンȑȫǹǻンǵȸǛ使用ƠƯいǔ場合ƸŴǷǹ
ȆȠƴ泥ƳƲƕ入ǒƳいǑうƴƠƯƘƩƞいŵ 

o ǹȗȬッȀȸƷӧ動部ЎƷ動ƖƕǹȠȸǺƔƲうƔǛ確

認ƠƯƘƩƞいŵƠƨƕƬƯŴǹȗȬッȀȸƷ使用時Ƹ

毎日注油ƠƯƘƩƞいŵ 
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o ӧ動部品ƷƢǂƯƴ注油ƠƯƔǒǹȗȬッȀȸǛ格納Ơ

ƯƘƩƞいŵ 

 

 全ƴ関ƠƯܤ  8

 
ȷǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƕONƴƳƬƯいǔƱƖƸŴțッȑȸ

 ƴ手/物Ǜ入ǕƳいǑうƴƠƯƘƩƞいŵ特ƴǹȗȬッȀȸƷ

 排出口ƴƸ気Ǜ付ƚƯƘƩƞいŵ 

 

ȷǢǸȣǹȆǣンǰȏンȉȫやƦƷ˂Ʒӧ動部品Ʒ動ƖǛ手/物ư

 ഥǊƳいǑうƴƠƯƘƩƞいŵ 
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9  入力 
 

 

 

 

INPUTǭȸƴǑǓŴǭȣȪȖȬȸǿȸZURFǛǑǓ細ƔƘ設定Ƣ

ǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

INPUTǭȸƸᲮƭƷȕǩȫȀȸƴЎƔǕŴƦǕƧǕƕ 99-TƷ個

別ƷȕǣȸȫȉƴЎƔǕǇƢŵᲢT=ƢǂƯƷ処理ȕǣȸȫȉƷȈȸ

ǿȫ数Უ 

 

複数ƷȦȸǶȸƕ一ӨƷǹȗȬッȀȸǛ使用Ƣǔ場合ƸŴȕǩȫȀ

ȸǛȦȸǶȸA,B,C,DƱ識別ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

ȕǡȸȆǣȩǤǶȸƕӷ一Ʒȕǣȸȫȉư複数回散布Ƣǔ場合ƸŴ

ȕǩȫȀȸǛ 1回目散布ᲢAᲣŴ2回目散布(B)Ŵ3回目散布(C)Ŵ

4回目散布(D)Ʊ定義ƢǔƜƱǋưƖǇƢŵ 

 

ɥ記Ʒ設定ƴǑǓ記録Ǜദ確ƴ行いŴ各々ƷȕǣȸȫȉưƷ各散布

Ǜ包ਙ的ƴ見ǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

INPUTǛȑソコンư編集ƠŴUSBǛʼƠƯǢッȗȭȸȉƢǔ場合

ᲢUSBǛ接ዓƠƯ ZURFƴǢッȗȭȸȉᲣƸŴ各ȕǣȸȫȉƱȕ

ǩȫȀȸƴӸ前Ǜ付ƚǔƜƱƕưƖǇƢŵUSBǛ使用ƢǔƱ非常

ƴ大ƖƳ容量ƷȕǡǤȫǛ保存ƢǔƜƱƕưƖǔƷưŴUSBƴǑ

Ǔ無限ƴȕǣȸȫȉǛ設定ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

INPUTǛǭȣȪȖȬȸǿȸZURFư直接行う場合ƸŴȕǩȫȀȸ

Ǜ A,B,C,DƱ 1～99Ʊ定義ƠƯƘƩƞいŵ 
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例ᲴȕǩȫȀȸB,ȕǣȸȫȉ No. 67

Ƹ B-67Ʊ表示ƞǕǇƢŵ 

 

ȷActive FIELDǢǯȆǣȖȕǣȸȫȉᲴ 

 各ȕǣȸȫȉƷ個別Ʒ設定Ʒ INPUTǛ選択ƠǇƢŵ例えƹ 

   -散布量Ტ要定義Უ 

   -ǭȣȪȖȬȸǷȧン値Ტ要定義Უ 

   -散布幅Ტ要定義Უ 

   -計画面積ᲢǪȗǷȧンư定義Უ 

 ƞǒƴŴˌɦƷ数値ǋ入力ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

   -実施面積 

   -散布量計算値 

   -散布量実際値 

 

ǇƨǹȗȬッȀȸƷ様々Ƴ設定Ǜ定義ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ実際ư

ƸŴINPUTȇǣǹȗȬǤƴƸǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƱȜǰȜȸ

ȫ社ǹȗȬッȀȸƷ設定ƕ表示ƞǕǇƢŵ 

 

INPUTǛ行うƴƸŴ希望Ʒ設定ƷȑȩȡȸǿȸƱȐȪȥȸǛ選択

ƠǇƢŵ 

 

 

 
 

ȑȩȡȸǿȸǛ全Ư設定ƠƨǒŴǫȸソȫǛ Ǉư動

ƔƠƯ選択ƠƨȕǣȸȫȉƷ数値ǛコンȕǡȸȠƠŴ入力Ơƨ数値

Ǜ ƴǑǓコンȕǡȸȠƠƯƘƩƞいŵ 

操作 Enter 
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操作ǭȸƸǹǯȭȸȫƠǇƢŵ  

INPUTǛコンȕǡȸȠƠƳい場合ƸŴ Ǜ押ƠƯƘƩ

ƞいŵ 

 

色Ʒ薄いȑȩȡȸǿȸƸ変更ưƖǇƤǜŵƜǕǒƸ計算値Ʊ参考値

ưƢŵ 

 

INFOᲢǤンȕǩȡȸǷȧンȸǹȗȬッȀȸǻッȆǣンǰᲣǛ使用

ƢǔƜƱƴǑǓŴƞǇƟǇƳ情報ƕ実際ƷദƠい設定値ƴǢッȗȇ

ȸȈƞǕǇƢŵ 
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ȷNew INPUT FIELD 

ƜƜưƸ実際ƴ選択ƠƨȕǩȫȀȸƔǒŴ望ǈƷȕǣȸȫȉƕ選択

ƞǕǇƢŵ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ʻǇưƴ肥料Ʒ散布Ǜ行わƳƔƬƨ場所ư New INPUT FIELDǛ選

択ƢǔƱŴ前回Ʒ Active FIELDƔǒƷ INPUTƕ自動的ƴ転送ƞǕŴ

ƜƷ数値ƕ新Ơい INPUTƷșȸǹƱƳǓǇƢŵ転送ƞǕƨ数値Ʊ

ǹȗȬッȀȸƷ設定ƷǈǛ調整ƠƯƘƩƞいŵ 

 

一ƭƷ FIELDƷƢǂƯƷȇȸǿǛ消去ƢǔƴƸŴǫȸソȫǛ実際

Ʒȕǣȸȫȉ NOƴ移動ƞƤŴƦƷ後 Ǜ 3秒間押ƠƯƘƩ

ƞいŵ 
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消去Ʒ警告表示Ǜ ưコンȕǡȸȠƠƯƘƩƞいŵ 

 

実際ƷȕǣȸȫȉɥưƷ散布用Ʒ実際ƷȇȸǿƸŴ᳕START］Ǜ

押ƠŴ前進ᡮ度ƕ 2Km/時ǑǓ早ƘƳǔƱ自動的ƴ設定ƞǕǇƢŵ 

 

ȷNew INPUT FOLDER 

ƜƜưƸ使用Ơƨい FOLDERǛ選択ƠǇƢŵ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

選択ƠƨȕǩȫȀȸƷ前回ƷǢǯȆǣȖȕǣȸȫȉƕ表示ƞǕǇƢŵ 

 

 



 

20 

 

一ƭƷȕǩȫȀȸƷƢǂƯƷȇȸǿǛ消去ƢǔƴƸŴ実際Ʒȕǩȫ

ȀȸƴǫȸソȫǛ動ƔƠŴƦƷ後 Ǜ 3 秒間押ƠƯƘƩƞいŵ 

 

消去Ʒ警告表示Ǜ ưコンȕǡȸȠƠƯƘƩƞいŵ 
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10   ǭȣȪȖȬȸǷȧン  
 

ǹȗȬッȀȸƷദ確ƳǭȣȪȖȬȸǷȧンƸ精密Ƴ散布量ƴ必要ɧ

ӧഎưƢŵƜǕƸ必要Ƴ散布量ƴ対応ƞƤƯƘƩƞいŵ 

 

ȷǭȣȪȖȬȸǷȧンƸŴᛆ当Ƣǔ肥料Ʒ種類ƴ基ƮいƯǭȣȪȖ

 ȬȸǷȧン量Ǜ設定/調整Ƣǔ前ƴ終了ƞƤƯƘƩƞいŵǭȣȪ

 ȖȬȸǷȧン量Ƹ肥料Ʒ種類Ŵ肥料ƷȐッȁ数やټ候Ʒ変化ƴǑ

 Ǔ変わƬƯƖǇƢŵ散布状態ƴ変化ƕあƬƨ場合ƸŴ必ƣ再ǭȣ

 ȪȖȬȸǷȧンǛ行ƬƯƘƩƞいŵ 

 

ȷțッȑȸƷ内部ƴǪǤȫŴ水ƳƲƕƨǇƬƯいǔ場合Ŵțッȑȸ

 Ʊ肥料Ʒ間Ʒ摩擦ƕ大ƖƘƳƬƯいǔ場合ƸŴǭȣȪȖȬȸǷȧ

 ン量ƴ影響ƕ及ǅƞǕǇƢŵǭȣȪȖȬȸǷȧン量ƕܤ定ƢǔǇ

 ư数回ǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ繰Ǔ返ƠƯƘƩƞいŵ 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFưƸ 3通ǓƷǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ行え

ǇƢŵ 

 

ȷȞȋȥǢȫǭȣȪȖȬȸǷȧン MC  Ტ全ȢȇȫᲣ 

ȷǪȸȈȞȁッǯǭȣȪȖȬȸǷȧン AC ᲢWȢȇȫᲣ 

ȷ全自動ǭȣȪȖȬȸǷȧン FAC ᲢWȢȇȫᲣ 
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ᲫᲣȞȋȥǢȫǭȣȪȖȬȸǷȧン   MC 
ȞȋȥǢȫǭȣȪȖȬȸǷȧンƸŴǭȣȪȖȬȸǷȧンǭッȈǛ固

定ƠƯ装着ƠŴǭȣȪȖȬȸǷȧン量Ǜ集ǊǇƢŵ 

ǭȣȪȖȬȸǷȧン量Ƹ計測ƠƯ設定/調整ƠǇƢŵ 
ᲢǭȣȪȖȬȸǷȧン量ƸŴǭȣȪȖȬȸǷȧン中ƴӓ集Ơƨ肥料Ʒ量(Kg)

ưƢŵᲣ 

 

ȷ右ǹȔȋンǰȇǣǹǯƷ散布șȸンǛ外ƠƯƘƩƞいŵᲢNon quadroᲣ 

  ȷ右ǹȔȋンǰȇǣǹǯƴǭȣȪȖȬȸǷȧンǭッȈǛӕǓ付ƚƯ 

   ƘƩƞいŵᲢNon quadroᲣ 

    ȷțッȑȸ右側ƴ肥料Ǜ 200kgˌɥ投入ƠƯƘƩƞいŵ 

      ȷPTOǸȧǤンȈǛ 200～250rpmư回転ƠƯƘƩƞいŵ 

 

  ǭȣȪȖȬȸǷȧンȡȋȥȸƴƓƚǔǭȣȪȖȬȸǿ

   ȸZURFƷ設定 
   ȇǣǹȗȬǤƷ表示ƴ従ƬƯƘƩƞいŵ 

 

᳕+/-］ưˌɦǛ選択ƠǇƢŵ 

 

ȷȞȋȥǢȫǭȣȪȖȬȸǷȧン-MC 

 ȷǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ実行ƠǇƢŵ調整ȏンȉȫƸ目盛Ǔ 4.5

  ư開ƖŴ30秒後ƴ自動的ƴ閉ơǇƢŵ 

 ȷȇǣǹȗȬǤƷǢǤコンƕ自動的ƴ変わǓǇƢŵ計測Ơƨǭȣ

  ȪȖȬȸǷȧンȆǹȈ量Ǜ᳕+/-］ƴǑǓ調整ƢǔƜƱƕưƖ

  ǇƢŵᲢǭȣȪȖȬȸǷȧン量Უ 

    ȷž実際ƷǭȣȪȖȬȸǷȧン量ſǛ表示ƠǇƢŵ 

    ȷž散布量ƴ対Ƣǔ割合％ſƕ表示ƞǕǇƢŵ 

     ᳕ENTER］ư調整Ơƨ数値ǛコンȕǡȸȠƠƯƘƩƞ

   いŵ 

 
ǭȣȪȖȬȸǷȧン量ƕ大ƖƘƳǔǄƲŴ散布量ƸݱƞƘƳǓǇƢŵ 

ǭȣȪȖȬȸǷȧン量ƕݱƞƘƳǔǄƲŴ散布量Ƹ大ƖƘƳǓǇƢŵ 

 



 

23 

 

 

Fixed Scale固定目盛ᲢǪǤȫǷȸȉƳƲᲣ 

᳕MENU］ɥƷ᳕Scale definition］Ŵ᳕Fixed Scale］ƴǑǓǭȣȪ

ȖȬȸǿȸZURFƸ定義Ơƨ目盛設定ư開ƘƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

Fixed-ScaleƸŴ固定ƞǕƨᡮ度Ŵ作業幅Ŵ散布量ƴƓいƯ散布ȁ

ȣȸȈ内ư定義ƞǕƨ目盛設定ƴ対応ƠǇƢŵFixed-ScaleǛ使用

ƢǔƱŴǷǹȆȠƷ調整ƕưƖƳƘƳǓǇƢŵᲢ前進ᡮ度ƕ変更ƞ

Ǖƨ場合ƳƲᲣ 

 

2)ǪȸȈȞȁッǯǭȣȪȖȬȸǷȧン-AC 
ǪȸȈȞȁッǯǭȣȪȖȬȸǷȧンƸŴ圃場ưƷ作業中ƴ行いǇƢŵ

ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸŴ実際Ʒ散布面積Ʊ散布量ƴ基ƮいƯ自

動的ƴǭȣȪȖȬȸǷȧン量Ǜ調整ƠǇƢŵ 

ǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ行う時ƸŴǹȗȬッȀȸŴȈȩǯǿȸƱ

PTOǸȧǤンȈǛ停ഥƠƯƘƩƞいŵ 

ǪȸȈȞȁッǯǭȣȪȖȬȸǷȧンƕ推奨ƞǕǔƷƸŴ傾斜地やɧ

規則Ƴ形Ʒ圃場Ტ12％ˌɥᲣƴ散布Ƣǔ場合ưƢŵ 

 

ȷ散布量 200Kgˌɥ 

  ȷǹȗȬッȀȸǛ停ഥƠǇƢŵ 

    ȷPTOǸȧǤンȈǛ停ഥƠǇƢŵ(0rpm) 

      ȷȈȩǯǿȸǛ停ഥƠǇƢŵ(0 Km/時) 

        ȷ重量計ƕž静ഥſƠƳƚǕƹƳǓǇƤǜŵ  

 

200KgˌɥǛ散布Ơƨ後ƸŴ最初ƷǪȸȈȞȁッǯǭȣȪȖȬȸǷ

ȧンǛ行ƬƯƘƩƞいŵ 

ǪȸȈȞȁッǯǭȣȪȖȬȸǷȧンƸ好ƖƳƩƚ繰Ǔ返ƢƜƱƕư

ƖǇƢŵƠƔƠǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸ 200KgˌɦƷǭȣȪȖ

ȬȸǷȧン量ǛӖ容ƠǇƤǜŵ 
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ƠƨƕƬƯŴˌɦƷǪȸȈȞȁッǯǭȣȪȖȬȸǷȧンƷ手᪯ƸŴ

ǹȗȬッȀȸƴ肥料Ǜ投入Ƣǔƨびƴ繰Ǔ返Ơ行ƬƯƘƩƞいŵ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

ǭȣȪȖȬȸǷȧンȡȋȥȸưǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷ設定 
ȇǣǹȗȬǤƷ表示ƴ従ƬƯƘƩƞいŵ 

 
᳕+/-］ưˌɦǛ選択ƠǇƢŵ 

 

ȷǪȸȈȞȁッǯǭȣȪȖȬȸǷȧン-AC 

 ȷAC開始 

  ∘自動的ƴ INFOƴ表示ƕ変わǓŴACǢǤコンǛ表示  

  ∘肥料 200KgƷ散布後ƴžǢȩȸȠ音ſƕ一度鳴ǓŴ 

   ACǢǤコンƕ変化ƠǇƢŵ 
   Ტ希望ƴǑǓ 200Kgˌɥ散布ƢǔƜƱǋưƖǇƢŵᲣ 

 

ȷ散布停ഥ 

 ȷPTOǸȧǤンȈ停ഥ(0rpm) 

  ȷȈȩǯǿȸ停ഥ(0Km/時Უ 

   ȷ重量表示ƕž静ഥſ  

 

ǹȗȬッȀȸƴ

肥料投入 

ǹȗȬッȀȸǛ

AC開始 
肥料散布 

 

ȕǡȸȆǣȩ

Ǥ

ǹȗȬッȀȸ

ƕǄǅᳺ空᳻ 

ǹȗȬッȀȸ

概

ACƷዒዓ 
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ǭȣȪȖȬȸǷȧンȡȋȥȸưƷǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷ設定 
ȇǣǹȗȬǤƷ表示ƴ従ƬƯƘƩƞいŵ 

 

᳕+/-］ưˌɦǛ選択ƠǇƢŵ 

ȷǪȸȈȞȁッǯǭȣȪȖȬȸǷȧン-AC 
 ȷž散布Ơƨい量ſǛ表示 

 ȷž散布量ſǛ表示 

 ȷž実際ƷǭȣȪȖȬȸǷȧン量ſǛ表示 

 ȷž新規ƷǭȣȪȖȬȸǷȧン量ſǛ表示 

 ȷž誤差Ʒ％ſ表示 

 
᳕+/-］ư選択ƠƯƘƩƞいŵ 

  ũACƷዒዓ 

    ∘ ƜƷ手᪯ǛዒዓƠƯŴ前回Ʒ ACǑǓ 200Kgˌɥ散布    

    Ơƨ後ƴŴ繰Ǔ返Ơ行うƜƱƕưƖǇƢŵ 

   ∘  ȇǣǹȗȬǤƷ表示Ƹ自動的ƴ INFOƴ変わǓŴACƷ量 

     Ʊ誤差Ʒ％表示ƕȇǣǹȗȬǤƷɦ側ƴ表示ƞǕǇƢŵ 

   
菜種ƳƲǛݲ量散布Ƣǔ時ƸžACȢȸȉſưǭȣȪȖȬȸǿȸZURFǛ設定ƠƳいưƘƩƞいŵ 

 

   ȷǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸ 5KgƔǒ 50KgƷǭȣȪ 

     ȖȬȸǷȧン値ƷǈǛӖ容ƠǇƢŵ 
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ᲭᲣ全自動ǭȣȪȖȬȸǷȧン-FAC 
全自動ǭȣȪȖȬȸǷȧンƸŴ圃場ưƷ作業中ƴ行うƜƱƕưƖǇ

ƢŵǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸŴ散布量Ʊ散布面積ƴ基ƮいƯ自動

的ƴǭȣȪȖȬȸǷȧン量Ǜ設定ƠǇƢŵ設定値ƸᲫ秒あƨǓƷ量

ƴ 10Ǜ掛ƚƯ計算ƠŴ装置ƕ手᪯ǛコンȈȭȸȫƠǇƢŵ手動操

作Ƹ必要あǓǇƤǜŵ 

 

ǭȣȪȖȬȸǷȧンȡȋȥȸưƷǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷ設定 
ȇǣǹȗȬǤƷ表示ƴ従ƬƯƘƩƞいŵ 

 

᳕+/-］ưˌɦǛ選択ƠǇƢŵ 

ȷ全自動ǭȣȪȖȬȸǷȧン-FAC 

  ũFAC開始 

 ∘ ȇǣǹȗȬǤ表示ƕ自動的ƴ INFOƴƳǓŴȇǣǹȗȬǤƷ

  ɦ側ƴ FACƷ量Ʊ誤差%ƕ表示ƞǕǇƢŵ 

 ∘ ƜƷ機能ƕ作動ƠŴ作業中ƸǭȣȪȖȬȸǷȧン量Ǜ全自動ư

  設定ƠǇƢŵ設定Ƹ複雑Ƴ計算ƴ基ƮいƯ行わǕǔƨǊŴ精密

  Ƴ散布ƕ行えǇƢŵ 

 
ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFưƸݲ量Ʒ散布Ǜ行わƳいưƘƩƞいŵᲢ菜種ƳƲᲣ 

 ȷ ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸ 5Kg～50KgƷǭȣȪȖȬȸ

  Ƿȧン量ƷǈǛӖ容ƠǇƢŵ 

 

ǷȧȸȈǫッȈ 

FACưƸ Ǜ 3秒間押ƢƱŴ電源 On/OffƱƳǓǇƢŵ 

  ȷǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸ 20％ˌɥƷǭȣȪȖȬȸǷ

   ȧン量Ʒ変化ǛƢƙƴƸӖ容ƠǇƤǜŵ 

    数値ƕ 20%ˌɥ変わǔ場合Ƹ警告ƕ表示ƞǕǔƨǊŴƦƷ 

   変更ǛコンȕǡȸȠƠƳƚǕƹƳǓǇƤǜŵ 
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11  FILL IN ȗȭǻǹ   

FILL IN ȗȭǻǹưƸŴǹȗȬッȀȸƴ投入Ƣǔ肥料Ʒ量Ǜ制御ƠŴ

散布Ơƨ量Ǜ表示ƠǇƢŵ 

 

 ȷFILL INȗȭǻǹǛ使用ƠƯǋ ŴǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷ

  ˂Ʒ機能Ƹ影響ǛӖƚǇƤǜŵ 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFưƸŴ計量器Ǜ搭載Ơƨ機఺Ʊ搭載ƠƯい

Ƴい機఺Ʒ両方ƴžFILL INſ機能Ǜ使用ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

 ȷ計量器Ǜ搭載ƠƨǹȗȬッȀȸᲢWȢȇȫᲣưƸŴ投入量Ʊ

  計量Ơƨ量ƴǑǓ調整ƠǇƢŵ 

 ȷ計量器Ǜ搭載ƠƳいǹȗȬッȀȸưƸŴ規定Ʒ量Ʊ計算Ơƨ

  量ƴǑǓ調整ƠǇƢŵ 

 

FILL IN -WȢȇȫ 

žFILL INſ機能ƸŴ散布量Ʊ投入量ƴƭいƯƷƢǂƯƷ情報Ǜႇ

録ƠǇƢŵ 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸ投入量ƕ 200KgǑǓ大ƖƘƳƬƨ場合

ƴŴ自動的ƴ投入量Ǜႇ録ƠŴӷ時ƴ Fill inȡȋȥȸƴЏǓ替わǓ

ǇƢŵ 

 

 ũFill in 

 Fill inſ機能ƸˌɦƷ重要Ƴ情報Ǜ表示ƠǇƢŵޟ∘  

    ȷžǭȣȪȸǪȸȐȸſ-前回投入Ơƨ量Ǜ表示ƠǇƢŵ 

    ȷ投入ž前ſƷțッȑȸƷ容量Ǜ表示ƠǇƢŵ 

    ȷ現נƷ投入Ʒ間Ʒž投入量ſǛ表示ƠǇƢŵ 

    ȷ前回ƷȪǻッȈ/0ǻッȈƔǒƷ投入量Ʒž合計ſǛ表

     示ƠǇƢŵ 
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  ∘重量表示ƕž静ഥſƠƨǒ᳕ENTER］ǭȸư投入量Ǜコ

   ンȕǡȸȠƠƯƘƩƞいŵ  

 
᳕+/-］ưഏǛ選択ƠƯƘƩƞいŵ 

 

 

 ũQuantity spread散布量 

 žȪǻッȈ/0ǻッȈƔǒƷ散布量ſǛ表示ƠǇƢŵ࡮   

 

Fill in -WȢȇȫˌ外 

žFill inſ機能Ƹ散布量Ʊ投入量ƴƭいƯƷƢǂƯƷ情報Ǜႇ録ƠŴ

規定Ʒ情報Ʊ比較ƠǇƢŵ 

ƜƜƔǒƸŴǹȗȬッȀȸƴ投入Ƣǔ毎ƴ᳕Fill in］ƕ機能Ƣǔ場

合ƴŴˌɦƷ手᪯ƴ従ƬƯƘƩƞいŵ 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fill InȡȋȥȸưǭȣȪȖȬȸǿȸZURFǛǻッȈ 
ȇǣǹȗȬǤƷ表示ƴ従ƬƯƘƩƞいŵ 

 
᳕+/-］ưˌɦǛ選択ƠƯƘƩƞいŵ 

 ũHopper contents țッȑȸ内容量 

  ȷžțッȑȸ内容量ſƷ計算値Ǜ表示ƠǇƢŵ 

ǹȗȬッȀȸ投入

準備完了 

ǹȗȬッȀȸ投入

投入

完了

肥料Ǜ投入 

Fill inƸ᳕+/-］Ǜ押ƠƯ投入ƞǕƨ量Ǉư調整

ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

᳕ENTER］ưコンȕǡȸȠƠƯƘƩƞいŵ 
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   țッȑȸ内容量Ƹ᳕+/-］Ǜ押ƠƯ望ǈƷ量Ǉư調整ƢǔƜƱ
   ƕưƖǇƢŵ 

 

   通常ƸžFill inſȗȭǻǹƷ間ƴž調整ſǛ行いǇƢŵ 

 
᳕+/-］ưˌɦǛ選択ƠƯƘƩƞいŵ 

 ũFill In 

  ȷžǭȣȪȸǪȸȐȸſ-現נƷ投入Ʒ前ƴƢưƴ投入ƞǕ

    Ưいǔ量Ǜ表示ƠǇƢŵ 

  ȷž投入ſ量Ǜ表示ƠǇƢŵᲢ᳕+/-］ƴǑǓ調整Უ 

  ȷ前回ƷȪǻッȈ/0ǻッȈǑǓ投入ƞǕƨž合計量ſǛ表

   示ƠǇƢŵ 

  ∘᳕ENTER］ǭȸưコンȕǡȸȠƠƯƘƩƞいŵ 

 

Kg-Step設定Ტ大袋Უ 

既知Ʒ重量Ტ大袋ƳƲᲣǛ投入Ƣǔ場合ưƸŴǭȣȪȖȬȸǿȸ

ZURFưƸ᳕MENU］᳕Settings］᳕Kg-Step Setting］ƴǑǓŴ大

袋一個Ʒ重量Ǜ表示ƢǔǭȸǛ押ƤǔǑう設定ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 
᳕+/-］ưˌɦǛ選択ƠƯƘƩƞいŵ 

   ũQuantity Spread: 

  ȷž散布量ſƷ計算値Ǜ表示ƠǇƢŵ 

 
 

12 ȈȬンȉ全域散布 
ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀Ƹž枕地起点散布ſƱž枕地沿い散布ſ

ƱƷ組ǈ合わƤưŴ異ƳƬƨ方法ư操作ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

 ȷ通常散布Ʊ枕地沿い散布ƷЏ替えƸഏƷ方法ư行いǇƢŵ 

  ∘ǭȣȪȖȬȸǿȸ ZURFƔǒ直接 Electric Trend shiftǛ

   作動ƠǇƢŵ 

   装置ƴ PTOƷǻンǵȸǛ装着ƠƯ行いǇƢŵ 
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  ∘Cable TrendǷȕȈ 

  ∘Manual TrendǷȕȈ 

 

 

 
 

 

 

全域散布ƸᲬƭƷ方法ư行うƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

ᲫᲣ枕地沿い散布  

    最初ƷȈȩȠȩǤンƕ境界線Ɣǒ散布幅Ʒ 1/2ƴ

    あǔƱƖ 

    ȷ散布ƸʚƭƷ散布ȇǣǹǯư行わǕǇƢŵ 

    ȷ面積Ʒ計測ƸŴ散布幅全体(1/1)ƴ基ƮいƯ行

     いǇƢŵ 

    ȷǹȗȬッȀȸƴ Electric Trend Shiftƕ装備ƞ

      ǕƯいǔ場合Ʒǈ使用ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

ᲬᲣ枕地起点散布  

        最初ƷȈȩȠȩǤンƸ境界線ƴ接近ƠƯいǇƢŵ 

    ȷ散布Ƹ߼散布ȇǣǹǯư行いŴǹȗȬッȀȸƷ

      右側Ƹ閉ơƨǇǇưƢŵ 

    ȷ面積Ʊ散布量Ʒ計測ƸŴ作業幅Ʒ 1/2Ʒ数値ƴ

     基ƮいƯŴ割Ǔ算ƠƯ求ǊǇƢŵ 

 

     Trend headlandȈȬンȉȘッȉȩンȉȡȋȥȸưǭ

   ȣȪȖȬȸǿȸZURFǛǻッȈ 
 

ȇǣǹȗȬǤƷ表示ƴ従ƬƯƘƩƞいŵ 

 

ǹȗȬッȀȸƸ Electric Trend ShiftǛ装備ƠƯいǇƢŵ 

ȈȬンȉǷȕȈƱƷ組ǈ合わƤưƸŴȈȩンǹȟッǷȧンƷ回

転方向Ǜ変更Ƣǔ際Ƹ必ƣ PTOǸȧǤンȈǛ停ഥƠƯƘƩƞ

い！ 
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᳕+/-］ưˌɦǛ選択ƠƯƘƩƞいŵ 

 ũTo Border:枕地沿い散布 

  ∘ PTOǸȧǤンȈǛ停ഥƠǇƢŵ(0 rpm) 

  ∘ȈȬンȉƷǢǯȁȥǨȸǿȸƕȈȩンǹȟッǷȧンƷ回転

   方向ǛЏǓ替えǇƢŵ 

  ∘ȇǣǹȗȬǤưƸ To BorderƷǢǤコンƕ点滅ƠǇƢŵ 

 

 

 

 
 

 
 

ǹȗȬッȀȸƸ Electric Trend ShiftǛ装備ƠƯいǇƢŵ 

᳕+/-］ưˌɦǛ選択ƠƯƘƩƞいŵ 

 ũFrom Border枕地起点散布 

  ∘ PTOǸȧǤンȈǛ停ഥƠǇƢŵ(0 rpm) 

  ∘ȈȬンȉƷǢǯȁȥǨȸǿȸƕȈȩンǹȟッǷȧンƷ回転

   方向ǛЏǓ替えǇƢŵ 

  ∘ǹȗȬッȀȸƷ右側ƕ閉ơǇƢŵ 

  ∘ǬǤȉȗȬȸȈƕɦƕǓǇƢŵ 

  ∘ȇǣǹȗȬǤɥƷ From BorderƷǢǤコンƕ点滅ƠǇ

   Ƣŵ  

 
   

 

 

 

ǢǯȁȥǨȸǿȸƴǑǔЏ替えƴƸ約 5秒ƔƔǓǇƢŵ 

回転ƕЏǓ替わǔǇư PTOǸȧǤンȈǛ回転ƞƤƳいưƘƩƞいŵ 

ǢǯȁȥǨȸǿȸƴǑǔЏ替えƴƸ約 5秒ƔƔǓǇƢŵ 

回転ƕЏǓ替わǔǇư PTOǸȧǤンȈǛ回転ƞƤƳいưƘƩƞい! 
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     ȎȸȞȫȢȸȉưǭȣȪȖȬȸǿȸZURFǛǻッȈ 
 

ȇǣǹȗȬǤƷ表示ƴ従ƬƯƘƩƞいŵ 

 

ǹȗȬッȀȸƸ Electric Trend ShiftǛ装備ƠƯいǇƢŵ 

᳕+/-］ưˌɦǛ選択ƠƯƘƩƞいŵ 

 ũNormal:通常Ʒ全域散布 

  ∘ PTOǸȧǤンȈǛ停ഥƠǇƢŵ(0 rpm) 

  ∘ȈȬンȉƷǢǯȁȥǨȸǿȸƕȈȩンǹȟッǷȧンƷ回転

   方向ǛЏǓ替えǇƢŵ 

 

 

 

 

 

   13  非長方形圃場ưƷ散布 
 

ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷ非長方形圃場散布機能ƴǑǓŴ圃場Ʒ形

状や状態ƴ応ơƯ作業幅ǛݱƞƘƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

ǇƨƜƷ機能Ƹӷ時ƴȕǡȸȆǣȩǤǶȸƷ肥料ƷȕȭȸǛŴ変わ

Ƭƨ作業幅ƴ対応ƞƤƯ制御ƠǇƢŵƜƷ場合 Kg/HaƷ数値Ƹ固

定ƞǕǇƢŵ 

 

 散布幅ƸŴ面積Ʒ変更ƱƱǋƴӷ時ƴ᳕+/-］ƴǑǓ変更ƞǕ

 ǇƢŵ 

  ȷ散布幅Ƹ 1㍍ƣƭ変更ƞǕǇƢŵ 

  ȷ赤色ȀǤǪȸȉƕ点滅ƠǇƢŵ 

  ȷ面積計測/ǫǦンǿȸƸ実際Ʒ面積ƴ応ơƯ修ദƞǕǇƢŵ 

  ȷ変更Ơƨ散布幅Ǜ保存ƢǔƜƱƸưƖǇƤǜŵ 

  ȷʙ前ƴ設定Ơƨ散布幅ƴ戻ǔƴƸŴ᳕0/ESC］ 

  Ǜ選択ƠƯƘƩƞいŵ 

ǢǯȁȥǨȸǿȸƴǑǔЏ替えƴƸ約 5秒ƔƔǓǇƢŵ 

回転ƕЏǓ替わǔǇư PTOǸȧǤンȈǛ回転ƞƤƳいưƘƩƞい! 
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   14   距離Ʒ計測 
 

 
ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸŴ散布ƕ終了Ơƨ距離Ǜ計測ƢǔƜƱƕ

ưƖǇƢŵƜƷ機能ƸˌɦƷ機能ƱƱ組ǈ合わƤƯ使用ƠǇƢŵ 

  ∘通常ƷȈȩȠȩǤンƕƳいǨȪǢƷȈȩȠȩǤンƷ距離Ʒ

   計測 

  ∘Ძ㍍当ƨǓƷǹȔȸȉǤンȗッȈ/ȑȫǹƷ点検 

 

 
  DistanceȡȋȥȸưǭȣȪȖȬȸǿȸZURFǛǻッȈ 

 
ȇǣǹȗȬǤƷ表示ƴ従ƬƯƘƩƞいŵ 

 

  ȷžTotal trip meterȈȸǿȫȈȪッȗȡȸǿȸſƸ必要Ƴ

      数値ƴ対ƠƯ調整/変更ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

  ȷžTrip meterſƸŴ Ǜ押ƢƱȪǻッȈ/ᲪǻッȈƞǕ

    ǇƢŵ 

 

 
 

     15  ȏンȉȫ/ǷȣッǿȸǛ開Ƙ 
ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸ清掃Ǜ簡単ƴ行えǔǑうƴŴǷȣッǿȸ

ƕ最大ˮ置Ǉư開ƖǇƢŵ 

   ∘運転ᡮ度ƕ 2km/時ˌɦƷ場合Ʒǈ機能ƠǇƢŵ 

   ∘運転ᡮ度ƕ 2km/時ˌɥƴƳǔƱŴǷȣッǿȸƸ自動

    的ƴ閉ơǇƢŵ 
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        16                    INPUT 

      Ǣッȗȭȸȉ/ȀǦンȭȸȉ 

 
INPUTưƸ USBȗȩǰǇƨƸ USBǱȸȖȫǛʼƠƯȇȸǿ転送

/USB通信Ǜ行うƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

USBǛǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƴ接ዓƠŴˌɦƷいƣǕƔǛ選択

ƠƯƘƩƞいŵ 

   USBƔǒ ZURFƴǢッȗȭȸȉƢǔᲴUSBƔǒǭȣ

       ȪȖȬȸǿȸZURFǁƷȇȸǿ転送 

   ZURFƔǒ USBƴȀǦンȭȸȉƢǔᲴǭȣȪȖȬȸ

      ǿȸZURFƔǒ USBǁƷȇȸǿ転送 

 

 

Ĭ USBƔǒ ZURFƴǢッȗȭȸȉ 

実際ƴ必要ƳȕǡǤȫǛ選択ƠŴENTER

ǭȸǛ押ƠƯコンȕǡȸȠƠƯƘƩƞいŵ

ᲢᲲ個Ǉư選択ӧ能Უ 

 

様々ƳȕǡǤȫƕ USBƔǒǭȣȪȖȬȸ

ǿȸZURFƴ転送ƞǕŴƜǕƕഏƷ作業Ʒ

șȸǹƴƳǓǇƢŵ 

 

既存ƷǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷȇȸǿ

Ƹɥ書ƖƞǕǔƷưŴƦƷ後使用ƢǔƜ

ƱƸưƖǇƤǜŵ 
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ĭ ZURFƔǒ USBƴȀǦンȭȸȉ 

実際Ʒ圃場ƷȇȸǿƕǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƔǒ USBƴ転送ƞ

ǕǇƢŵƜƜƔǒŴƦƷ後Ʒ作業やȡȢ書ƖƷƨǊƴ転送ƢǔƜƱ

ƕưƖǇƢŵ 

 

ZURFƔǒ USBƴȇȸǿƕ転送ƞǕǔ場合ƸŴȕǡǤȫƴƸ必ƣ

žAREAS.TXTſƷӸ前ƕ付ƖǇƢŵӷơӸ前ƕ USBƴあǔ場合ƸŴ

ƦƷȇȸǿƸɥ書ƖƞǕǇƢŵ 

 

ZURFƔǒ USBǁƷ転送Ƹ約 2ЎƔƔǓǇƢŵ 

 

 

   ᲫᲣ ȇȸǿ転送▶ 

 

USB通信ưƸŴǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷ新ƠƘ改良ƞǕƨソȕ

ȈǦǧǢǛǢッȗȇȸȈƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 
最新ソȕȈǦǧǢƷǢッȗȇȸȈƸȜǰȜȸȫ社ƷǦǧȖǵǤȈư見ƭƚǔƜƱ

ƕưƖǇƢŵ 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷȗȭǰȩȠ

Ǜ USBǹȆǣッǯưǢッȗȇȸȈƢ

ǔ場合ƸŴȗȭǰȩȠƸȑソコンƔǒ

保存ƠŴƦƷ後 USBǹȆǣッǯǛǭ

ȣȪȖȬȸǿȸZURF ƴ差Ơ込ǈǇƢŵ

ƦƷ後ȡȋȥȸžBootload USB-

StickſǛ選択ƠƯコンȕǡȸȠƠƯ

ƘƩƞいŵǢッȗȇȸȈƞǕƨȗȭǰ

ȩȠƕ自動的ƴǢッȗȭȸȉƞǕǔƷ

ư最新ƷソȕȈǦǧǢǛ使用ƢǔƜƱ

ƕưƖǇƢŵ既存Ʒȕǣȸȫȉȇȸǿ

ǋƢǂƯƦƷǇǇ保存ƠǇƢŵ 
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ǇƨǷȪǢȫǱȸȖȫ通信ᲢᲪȢȇȠǱȸȖȫᲣǇƨƸ USBǱȸ

ȖȫǛʼƠƯǢッȗȇȸȈƢǔƜƱƕưƖǇƢŵɥ記Ʒ USBǹȆ

ǣッǯƴǑǔȖȸȈȭȸȀȸƕ推奨ƞǕǇƢŵ 

 

ȇȸǿ転送中ƸǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷǹǤッȁǛЏǒƳいư

ƘƩƞいŵ 

 

USBƔǒ ZURFǁƷ転送Ƹ約 2ЎƔƔǓǇƢŵ 

 

 

17   ǪンȩǤン通信 
 

ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸȑソコンŴPDAや様々ƳǢȗȪǱȸǷ

ȧンǷǹȆȠƱ通信ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

ƜƷ通信ƴǑǓ全自動ǢȗȪǱȸǷȧンǛ使用ƢǔƜƱƕưƖŴ散

布量Ǜ外部ƔǒŴ例えƹ衛星通信機器ƳƲư制御ƠǇƢŵǭȣȪȖ

ȬȸǿȸZURFƕž通信ǹȆȸǷȧンſƱƠƯ作動ƢǔƨǊŴ通

信Ƹɥ記Ʒ装置ǛʼƠƯȜǰȜȸȫ社ƷȗȭȈコȫƴǑǓ行わƳƚ

ǕƹƳǓǇƤǜŵ 

 

外部機器Ǜ接ዓƠƯいǔ間ƸŴǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸ自動的

ƴȗȩǰǤンǛ認識ƠŴ様々ƳǢȗȪǱȸǷȧンǛ外部装置ƔǒƷ

決定ƴǑǓ実行ƠǇƢŵ 

 
通信ƸǷȪǢȫ 9ȔンŴᲪ-ȢȇȠǱȸȖȫƴǑǓ行わƳƚǕƹƳǓǇƤǜŵ 

通信ȗȭȈコȫƸȜǰȜȸȫ社ǦǧȖǵǤȈƔǒ入手ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 
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18   ȡȋȥȸƱ設定 
 
ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFǛ使用Ƣǔ前ƴŴ様々Ƴ設定Ǜ完了ƞƤ

ƯƘƩƞいŵദƠい設定ƸǷǹȆȠƷ操作ƴƸɧӧഎưƢŵƢǂƯ

ƷȑȩȡȸǿȸƸ肥料ƷǿǤȗŴȈȩǯǿȸŴǪȚȬȸǿȸƷ希望

ƴǑǓ設定ƠƯƘƩƞいŵ 

 

 ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFȡȋȥȸƷ設定 

 

 
ȇǣǹȗȬǤƴƸഏƷȡȋȥȸƕ表示ƞǕǇƢŵ 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

ȡȋȥȸ機能ưƸŴž▶ޠƕ表示ƞǕƯいǔ機能ƴƸŴ様々Ƴǹǯ

ȭȸȫȡȋȥȸƕ含ǇǕǇƢŵ 

 

 

ȡȋȥȸƱǹǯȭȸȫȡȋȥȸƷ選択Ƹ᳕+/-］ư行いǇƢŵ 

コンȕǡȸȠƸ᳕ENTER］ư行いǇƢŵ 

 

ഏƴ MENUǛ選択ƢǔƱŴ一番最後ƴ選択Ơƨ機能ƕ自動的ƴ

žȏǤȩǤȈſ表示ƞǕǇƢŵ 
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ƢǂƯƷǹǯȭȸȫȡȋȥȸƱȇǣǹȗȬǤƷǢǤコンƕஜӕ扱ᛟ

明書ƴ記載ƞǕƯいǔわƚưƸあǓǇƤǜŵƠƨƕƬƯǭȣȪȖȬ

ȸǿȸƷȇǣǹȗȬǤƷ表示ƴ従うƜƱƕ重要ưƢŵ 

 

 

  1) 設定▶  
 

 

 ∘Language 言語 

  ȷǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷȇǣǹȗȬǤư言語Ǜ選択Ơ

   ƯƘƩƞいŵ 

 ∘Contrast コンȈȩǹȈ  

  ȷ表示Ǜ最適ƴᛠǊǔコンȈȩǹȈƴ設定ƠƯƘƩƞいŵ 

   ȷコンȈȩǹȈƸ᳕HELP］Ʊ᳕+/-］Ǜ押ƠƯ調整Ơ

    ƯƘƩƞいŵ 

 ∘Date/Time日付/時間 

  ȷ機器ƴ内蔵Ʒ時計Ʊ日付ǷǹȆȠǛ設定ƠǇƢŵ 

 ∘％-Step Setting  

  ȷ散布量Ʒ目盛ƴ従いŴ必要Ƴ変更Ǜ％ư設定ƠǇƢŵ 

      ᳕％ +/-］ 
   ȷ最大 10％/最ݱ 1% 

 ∘Kg-Step Setting 

  ȷ投入量ƴ基ƮいƯ望ǜƩ Kg-Step設定ǛŴ一度ƣƭ押Ơ

   Ƴƕǒ調整ƠǇƢŵᲢ大袋一袋ƳƲᲣ 
   ȷ最大 1000Kg/最ݱ 1Kg 
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  ᲬᲣSpreader ModelǹȗȬッȀȸƷ型式▶  

 

 ∘型式/ǹȗȬッȀȸǿǤȗ 

  ȷǹȗȬッȀȸƷǿǤȗǛ選択ƠƯƘƩƞいŵ 

ȷǹǿンȀȸȉ 

   ǹǿンȀȸȉƸ一般的ƴŴ50Kg/ЎƔǒ 

  250Kg/ЎƷ散布量ƴ使用ƞǕŴ散布作

  業Ʒ主Ƴ部ЎǛ網羅ƠǇƢŵ10mmȔ

  ン付ƖȭッȉコȍǯǷȧンƕ装着ƞǕƯ

  いǇƢŵ 

 

ȷ+40 % 

 +40 %Ƹ一般的ƴŴ250Kg/ЎǑǓ多い散

  布量ƴ使用ƞǕǇƢŵ散布量ƸǹǿンȀ

  ȸȉǿǤȗǑǓ+40 %多ƘƳǓǇƢŵ 

  12mmȔン付ƖȭッȉコȍǯǷȧンƕ装

  着ƞǕƯいǇƢŵ 

 

ȷ-40 % 

  -40 %Ƹ一般的ƴŴ非常ƴݲƳい量Ŵ

  50Kg/ЎǑǓݲƳい散布量ƴ使用ƞǕǇ

  Ƣŵ散布量ƸǹǿンȀȸȉǿǤȗǑǓ-

 ƳƘƳǓǇƢŵݲ% 40  

  8mmȔン付ƖȭッȉコȍǯǷȧンƕ装

  着ƞǕƯいǇƢŵ 

 

いƣǕƷ場合ưǋǭȣȪȖȬȸǿȸƷ設定ƸŴ使用Ƣǔȭッȉコȍ

ǯǷȧンƴ対応Ƣǔ必要ƕあǓǇƢŵᲢǹȗȬッȀȸǁƷ装着Ʒ᪮

ǋ参照ƠƯƘƩƞいŵᲣ選択Ơƨ設定ƴƸŴ説ȷ読ư表示ƞǕǇƢŵ 
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   ȷFix-Scale固定ǹǱȸȫ 

    Fix-Scaleƕ使用ƞǕǔƷƸŴ細Ɣい粒

    状Ʒ肥料ᲢǪǤȫǷȸȉƳƲᲣǛ散布Ƣǔ

    場合ưƢŵ 

    ǹǱȸȫƸŴ実際Ʒ散布ȁȣȸȈƷ数値Ʊ

    希望Ʒ散布量Ŵ散布幅Ŵ前進ᡮ度ƳƲƴǑ

    Ǔ設定ƠǇƢŵ 

    ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸ調整Ǜ行わƣŴ

    定義ƞǕƨǹǱȸȫ設定ưƷǈ開ƖǇƢŵ

    前進ᡮ度Ƹ一定ƴ保ƬƯƘƩƞいŵ 

 

 

  Speed Input▶  

 

 ∘Impulse SensorǤンȑȫǹǻンǵȸ 

  ȷȈȩǯǿȸƷǿǤȤƔ PTOǷȣȕȈƴӕǓ付ƚƨȜǰ

   Ȝȸȫ社ǤンȑȫǹǻンǵȸƴǑǓᡮ度記録ƕ計測ƞǕ

   ǔƱƖƷǈŴǤンȑȫǹǻンǵȸǛ選択ƠƯƘƩƞいŵ 

 ∘RadarȬȸȀȸ 

  ȷȬȸȀȸƕǹȔȸȉǤンȑȫǹ装置ƱƠƯ機能Ƣǔ時ƴ

   使用ƠǇƢŵ 

  ȷ草丈ƕ高いƱᡮ度ƕ変わǔӧ能性ƕあǔƜƱƴƝ注意Ƙ

   ƩƞいŵᲬӨƷȈȩǯǿȸAƱ B各々ƴƭƖȇȸǿǛ定

   義ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 ∘Tractor BoardȈȩǯǿȸȜȸȉ 

  ȷ内部信号ƕ接ዓƞǕƯいǔƱƖƴᲢȈȩンǹȟッǷ

   ȧンƔǒƳƲ使用ƠǇƢŵᲬӨƷȈȩǯǿȸAƱ B各々

   ƴ対ƢǔȇȸǿǛ定義ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 
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 ∘Fixed Speed固定ǹȔȸȉ 

  ȷᡮ度信号ƴɧ具合ƕあǔ場合ƳƲƴ使用ƠǇƢŵFixed 

   SpeedǛ使用ƢǔƱǷǹȆȠƸ地ɥᡮ度Ʊ関連ƕƳƘƳ

   ǓǇƢŵ実際Ʒ前進ᡮ度Ʊ選択Ơƨᡮ度Ƹ等ƠƘƳƚǕ

   ƹƳǓǇƤǜŵ 

     ȷFixed SpeedƸȇǣǹȗȬǤƴ Ʊ表示ƞǕǇƢŵ 

 

ɥ記ƷǿǤȗƷ信号Ƹ全Ư使用ӧ能ưƢŵᲫ種類Ʒ信号ᲢTractor 

BoardƳƲᲣƕӖ信ƞǕƳい場合ŴǷǹȆȠƕ作動ƢǔǇư˂Ʒǿ

ǤȗƷ信号ᲢRadarǇƨƸ Impulse SensorƳƲᲣǛ選択ƠƯƘƩ

ƞいŵ 

 

通常設定ưƸᲴ 

 ∘ ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƸȑȫǹƷ数Ʊ距離ƴ従ƬƯ調整

  ƞǕǇƢŵ 

  ȷᲫ㍍あƨǓƷ現נƷȑȫǹ数Ǜ

   計算ƢǔƴƸŴ一定Ʒദ確Ƴ距

   離Ǜ散布ƠƯŴƦƷ距離内ƴ打

   ƭȑȫǹ数Ǜ数えƯƘƩƞいŵ

   ƦƠƯȑȫǹ/ｍǛ計算ƠƯƘ

   Ʃƞいŵ 

   100㍍ˌɥƷ距離ƴƓƚǔȑȫ

    ǹ数Ǜ数えǔƜƱǛ推奨ƠǇ

   Ƣŵ 

 

  ȷImpulse SensorŴRadarŴTractor BoardǛ選択Ƣǔ

   ƱŴ׋ƷǑうƴžImpulse Sensorſƕ表示ƞǕǇƢŵ 
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  ǫǦンȈǛ始Ǌǔ前ƴȑȫǹǫǦンǿȸǛȪǻッȈ/0-ǻッ

  ȈƠƯƘƩƞいŵ 

   ᳕0/ESC］Ǜ 3秒間押ƠƯƘƩƞいŵ 

 

  3)Actuator CalibrationǢǯȁȥǨȸǿȸǭȣȪȖȬȸǷȧン▶ 

 

 

ദƠい散布ȬȸȈǛ得ǔƨǊƴƸŴ装置ƷǢǯȁȥǨȸǿȸ

ᲢElectric spindle motorᲣƷǭȣȪȖȬȸǷȧンǛŴǭȣȪȖȬȸ

ǿȸǛ実際ƴ使用Ơƨ状態ư行ƬƯƘƩƞいŵ 

 

  ȷ新Ơい装置Ʒ場合Ƹ߻場ưǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ行いǇ

   ƢŵžManual CalibrationſƴƓいƯȏンȉȫƷˮ置ƕദ

   ƠƘƳǒƳい場合ƷǈŴǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ行ƬƯƘ

   Ʃƞいŵ 

   手動ǭȣȪȖȬȸǷȧンƷ間ƸŴ目盛設定Ǜ

       4.5ƴƠƯƘƩƞいŵᲢžȆǹȈコンȈȭȸȫ

       ǷǹȆȠſƷ᪮Ǜ参照ƠƯƘƩƞいŵᲣ 

  ȷ装置ƕദƠƘǭȣȪȖȬȸǷȧンƞǕƯいƳい場合ƸŴ

   ǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ完了ƞƤƯƘƩƞいŵコンȈȭȸ

   ȫȏンȉȫƕ前後ƴ 2回自動的ƴ動ƖǇƢŵᲢȇǣǹȗ

   ȬǤƷ表示ƴ従ƬƯƘƩƞいŵᲣ 

  ȷǭȣȪȖȬȸǷȧンƷ前ƴǹǱȸȫǹȈッȗǛ設定ƠŴ

   目盛 9.0ƴ固定ƠƯƘƩƞいŵ 

  ȷ連結部ƕƢǂƯǹȠȸǺƴ動ƖŴ腐食ƕƳいƔ点検ƠƯ

   ƘƩƞいŵ 
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ǭȣȪȖȬȸǷȧン中ƸŴ最初Ʒ開閉Ʒ後ƴȇǣǹȗȬǤƴഏƷ׋

ƕ表示ƞǕǇƢŵ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

注意 

  ȷǭȣȪȖȬȸǷȧン後Ƹ᳕ENTER］ưコンȕǡȸȠƠƯ

   ƘƩƞいŵ 

  ȷ装置ƷǭȣȪȖȬȸǷȧンƸ終了ƠƯいǇƢŵǭȣȪȖ

   ȬȸǿȸƔǢǯȁȥǨȸǿȸǛ交換Ơƨ場合Ʒǈ再ǭ

   ȣȪȖȬȸǷȧンǛ行ƬƯƘƩƞいŵ 

  ȷǭȣȪȖȬȸǷȧンƷ点検ƸŴž手動ǭȣȪȖȬȸǷȧ

   ンſư行ƬƯƘƩƞいŵ 

  

 

  4) Load Cell CalibrationȭȸȉǻȫǭȣȪȖȬȸǷȧン▶ 

 

ദƠい散布ȬȸȈǛ得ǔƴƸŴ実際ƴǭȣȪȖȬȸǿȸǛ使用Ơƨ

状態ưȭȸȉǻȫƷǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ行ƬƯƘƩƞいŵ 

 

ǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ行うƴƸŴȈȩǯǿȸƱǹȗȬッȀȸǛ完全

ƴ水࠯ˮ置ƴƠƯ行ƬƯƘƩƞいŵ 

現נƷ目盛Ტ0-9Უ 

 

 

 
ȝȆンǷȧȡȸǿȸƷ電ן(1-10V) 

ǢǯȁȥǨȸǿȸƷ電力Ტ0ƱᲳŴ最大 11A, Ც

～ᲳŴ最大 3AᲣ 

ȐッȆȪȸ電力Ტ使用中Ŵ最ݱ 12VᲣ 

ȢȸǿȸƷ状態 



 

44 

 

  ȷ新式ƷǹǿンȀȸȉǿǤȗƷǹȗȬッȀȸƸ߻場ưǭȣ

   ȪȖȬȸǷȧンƕ完了ƠƯいǇƢŵ計量装置ƕദƠƘ作 

     動ƠƳい場合ƷǈǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ行ƬƯƘƩƞいŵ 

  ȷǹȗȬッȀȸƴǪȗǷȧン装備品ǛӕǓ付ƚǔ場合ƸŴ

    重量Ʒ 0ǻッȈƕưƖƳƘƳǔƨǊŴ最˯ưǋ 1回 

    0ǻッȈǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ完了ƠƯƘƩƞいŵ 

  ȷǭȣȪȖȬȸǷȧン前ƴ必ƣțッȑȸǛ空ƴƠŴǹȗȬ

   ッȀȸǛȈȩǯǿȸƷ 3点ȪンǱȸǸȕȬȸȠƴ連結Ơ

   ƯƘƩƞいŵ 

  ȷ計量装置Ǜ長い間使用ƠƯいƳいƱŴᲪƷˮ置ƕƣǕǇ

   ƢŵƜƷǑうƳ場合ƸŴᲪȝǤンȈǭȣȪȖȬȸǷȧン

   ǛƠƯƘƩƞいŵ 

 

∘ȕȫǭȣȪȖȬȸǷȧン(Full Calibration) 

  ȷ装置ƕ規定Ʒ数値Ǜ計量ưƖƳい場合ƴ選択ƠǇƢŵ 

 

ǹȆッȗ 1 

 

 

 

 

 

 

 

 

țッȑȸƸ完全ƴ空ƴƠƯƘƩƞいŵ 

重ƞƕɧܤ定ƩƱ Xƕ点滅ƠǇƢŵ 

 

 

țッȑȸƷ内容量ƕ自動的ƴž0kgſƴƳǓǇƢŵ 
 
 

țッȑȸƷ内容量 0kgư᳕ENTER］Ǜ押ƠƯ 

コンȕǡȸȠƠƯƘƩƞいŵ 
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ǹȆッȗ 2 

 

 

 

 

 

 

 

注意 

  ȷȕȫǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ選択ƠŴ᳕ENTER］ưコンȕ

   ǡȸȠƠƯƘƩƞいŵ 

   žコンȕǡȸȠſƠƳいƱŴǭȣȪȖȬȸǷȧンƸǭ

   ȣンǻȫ/無視ƞǕǔƜƱƴƳǓŴ完了ƞǕǇƤǜŵ 

  ȷ装置ƷǭȣȪȖȬȸǷȧンƕ完了ƠǇƠƨŵȭȸȉǻȫ

   やǭȣȪȖȬȸǿȸƷ交換時Ʒǈ再びǭȣȪȖȬȸǷȧ

   ンƠƯƘƩƞいŵ長期間格納Ơƨ後ƴƸŴ装置ƴ再

   ǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ行う必要ƕあǔ場合ǋあǓǇƢŵ 

  ȷƜƷ装置Ƹ 500kgˌɦƷ重ƞưǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ行

   うƜƱƕưƖǇƢƕŵ 

   重量ƕ大ƖいǄƲŴǭȣȪȖȬȸǷȧンƕǑǓദ確ƴ

    行えǇƢŵ 

 

∘0-Point setting 0ȝǤンȈǻッȆǣンǰ 

   ȷ装置Ƹ計量ӧ能ƩƕŴțッȑȸƕ空ƷƱƖƴᲪ目盛

    Ǜ指ƠƯいƳいƱƖŴƢƳわƪțッȑȸƕ空ƳƷƴ

    0kgǛ指ƠƯいƳいƱƖƴ選択ƠǇƢŵ 

規定Ʒദ確Ƴ数量Ǜ投入ƠǇƢŵ 

重ƞƕɧܤ定ƩƱ Xƕ点滅ƠǇƢŵ 

țッȑȸƷ内容量Ǜ᳕+/-］ư調整ƠŴȇǣǹȗȬǤƷ

数値Ǜ投入量ƴ対応ƞƤǇƢŵ 

開始点Ƹ自動的ƴ 500kgƴƳǓǇƢŵ 

 

țッȑȸƷ内容量Ǜ᳕ENTER］ưコンȕǡȸȠƠƯƘ

Ʃƞいŵ 
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注意 

   ȷ0ȝǤンȈǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ選択ƠƯŴ 

    ᳕ENTER］ưコンȕǡȸȠƠƯƘƩƞいŵ 

    コンȕǡȸȠƞǕƳいƱŴǭȣȪȖȬȸǷȧンƕǭȣ

   ンǻȫƞǕŴ完了ƢǔƜƱƕưƖǇƤǜŵ 

 

  ∘Factory setting߻場ưƷ設定 

   ȷƜƷ選択ƸŴȕȫǭȣȪȖȬȸǷȧンƕɧӧ能ư

    装置ƴǭȣȪȖȬȸǷȧンƕưƖƳい場合ƴ選

    択ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

   ȷ߻場ǭȣȪȖȬȸǷȧンƸ特別Ƴ場合ƴ使用Ƣǔ

    ƜƱƕưƖǇƢƕŴ目ܤƱƠƯӕǓ扱ƬƯƘƩƞ

    いŵ 

   ȷțッȑȸƴ肥料ƕあǔ時ƴǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ

    調整ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

注意 

   ȷFactory settingǛ選択ƠƯ᳕ENTER］ưコンȕǡȸȠ

   ƠƯƘƩƞいŵžコンȕǡȸȠſƞǕƳいƱŴǭȣȪ

   ȖȬȸǷȧンƕǭȣンǻȫƞǕ完了ƠǇƤǜŵ 

țッȑȸǛ完全ƴ空ƴƠƯƘƩƞいŵ 

Xƕ点滅ƠƯいǔƱŴ重ƞƕɧܤ定ưƢŵ 

 

țッȑȸƷ内容量Ƹ自動的ƴ 0kgǛ表示ƠǇƢŵ 
 
 

țッȑȸƷ内容量ƕ 0kgƴƳƬƨǒŴ

᳕ENTER］ưコンȕǡȸȠƠƯƘƩƞいŵ 
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   ȷFactory settingǋŴ変更ƠƯ作業中ƷǹȗȬッȀȸƴ

   あわƤƯ調整ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

   ȕȫǭȣȪȖȬȸǷȧンƸ完了ƠƯいǇƢŵǹȆッȗ

   ᲬưŴ᳕HELP］Ʊ᳕START/STOP］ǭȸǛӷ時ƴ押

   ƠƯƘƩƞいŵƦƷ後Ŵ現נƷǭȣȪȖȬȸǷȧン値

   ƕžFactory settingſƱƠƯ保存ƞǕǇƢŵ 

 
 

  5)Hopper Sensor țッȑȸǻンǵȸ▶ 

 

ƜƷ機఺ƴƸǿンǯǻンǵȸǛӕǓ付ƚƯŴțッȑȸ内容量ƕݲƳ

ƘƳƬƨƱƖƴႇ録ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

țッȑȸǻンǵȸƸžInstalledᲢ߻場組付ƚᲣſǛ選択ƠƯƘƩƞ

いŵ 

   ȷțッȑȸǻンǵȸƸǪȗǷȧン装備品ưŴ計量器Ʒ

    ƭいƯいƳいǹȗȬッȀȸƴƷǈӕǓ付ƚǔƜƱƕ

    ưƖǇƢŵ 

   ȷțッȑȸǻンǵȸƷ設定Ƹ߻場ưƸžNot Installed

    Ტ組付ƚƯいƳいᲣſȢȸȉƴ設定ƞǕƯいǇƢŵ 

 

 

ȑȫǹ入力Ʒ方法 

 

ȑȫǹƷ設定Ƹ最大 999ȑȫǹ/mǇưɥƕǓǇƢŵȑȫǹǫǦ

ンǿȸƸ 9999ȑȫǹǇưɥƕǓǇƢŵȑȫǹǫǦンǿȸƷ表示

Ƹ 3桁ǇưƠƔ表示ƞǕǇƤǜŵ999ƴ達ƢǔƱŴ999Ʒɥƴ

ž1ſƕ設定ƞǕǇƢŵƦǕƸ 1(000)Ǜ意味ƠǇƢŵǋう一度

999ƴ達ƢǔƱ表示Ƹž2ſƴ設定ƞǕŴƜǕƸ 2(000)Ǜ意味

ƠǇƢŵƜƷǑうƴዓいƯいƖǇƢŵ
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19  ӕǓ付ƚ方法 
 

ǹȗȬッȀȸƱǭȣȪȖȬȸǿȸZURFǛ使用Ƣǔ前ƴŴӕ扱ᛟ

明書Ʒᛟ明ƴ従ƬƯ装置ǛӕǓ付ƚƯƘƩƞいŵ 

 

装置ǛദƠƘӕǓ付ƚǔƜƱƸ非常ƴ重要ưƢŵദƠƘӕǓ付ƚǒ

ǕƳいƱŴ散布ȬȸȈƕദƠƘ計測ƞǕǇƤǜŵ 

 

装置ǛദƠƘӕǓ付ƚƯƔǒǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƷȗȭǰȩ

ȠǛ行ƬƯƘƩƞいŵMENUƱ SETTINGSǛ参照ƠƯƘƩƞいŵ 

 
 ∘ӕǓ付ƚ具Ƹ装置ƴӷ఻ƞǕƯいǇƢŵȈȩǯǿȸƴǑƬƯӕ付具ƕ

  異ƳǔƨǊŴӕ付具Ǜ調整ƢǔƔŴˊわǓƷӕ付具ƕ必要Ƴ場合ǋあ

  ǓǇƢŵ 
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各部ƷӸ称 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Pos. 部品ƷӸ称 

1 ±12V電源ŴȒȥȸǺțȫȀȸ-8Amp.ȒȥȸǺ付Ɩ 

2 ᡮ度記録用ǤンȑȫǹǻンǵȸŴǸȣッǯȗȩǰ付ƖᲢǹȆ

ȬǪᲣ 

3 ǹȗȬッȀȸ用 22極ǭȣȪȖȬȸǿȸǱȸȖȫŴAMP-Ǫǹ 

4 ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFコンȔȥȸǿȸ 

5 22極付ƖǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸȸȡǹ 

6 ȭȸȉǻȫŴPTOǻンǵȸŴȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸŴǿ

ンǯǻンǵȸ用コȍǯǷȧンȜッǯǹ 
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20  ȈȩǯǿȸǁƷ装着 
 ȷǭȣȪȖȬȸǿȸZURF-コンȔȥȸǿȸ 

   

コンȔȥȸǿȸƸŴȈȩǯǿȸǭȣȓン内Ʒ使い勝手ƷǑい場所ƴŴ

供給ƞǕƨӕǓ付ƚ具ư固定ƠƯƘƩƞいŵƦƷ際ˌɦƷʙǛ考慮

ƠƯƘƩƞいŵ 

 

∘ 装置Ʒ操作ƕ簡単ƴ行えǔ場所ƴӕǓ付ƚƯあǔƔ 

∘ ӕǓ付ƚƨ場所ƸŴٽ陽ήƕȇǣǹȗȬǤɥƴ最ݱ限ƠƔ入ǒ

 Ƴい便利ƷǑい場所Ɣŵ 

∘ コンȔȥȸǿȸƕ濡ǕƳいƔŵ 

∘ ȈȩǯǿȸƷ走行中やǢǤȉȪンǰ中ƴ振動ƠƳいǑうƴコン

 ȔȥȸǿȸƕӕǓ付ƚǒǕƯいǔƔŵ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸZURFƴƸ様々ƳǱȸȖȫƱȗȩǰƕ供給ƞǕ

ƯいǇƢŵ 

1 12V電源 

2 ᡮ度記録計Ტӧ変Უ 

3 ǹȗȬッȀȸ用ȗȩǰ 



 

51 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

□ 電源 

 ∘ 赤  (+)12VƴӕǓ付ƚǇƢŵ8 AmpȒȥȸǺƕ供給ƞǕƯいǇƢŵ 

 ∘ 黒  (-)ǢȸǹコȍǯǷȧンƴӕǓ付ƚǇƢŵ 
  ǱȸȖȫƸ絶対ƴ逆ƴƠƳいưƘƩƞいŵ 

 ȷ 12V電源ǱȸȖȫƱǢȸǹコȍǯǷȧンƸȈȩǯǿȸƷȐ

   ッȆȪȸƴ直接接ዓƠƯƘƩƞいŵƦƷ˂Ʒ電源Ǜ使用Ƣ

   ǔ装置Ʒ使用Ƹ避ƚŴ電ןƕܤ定ƠƯいǔƔ確認ƠƯ

   ƘƩƞいŵ 

 ȷ 注意 

   ȈȩǯǿȸƷ中ƴƸ 48VǇưƷ電ןǛႆ生Ƣǔ機種ƕあ

   ǓǇƢŵƜƷ種ƷȈȩǯǿȸƴ接ዓƢǔƱŴǭȣȪȖȬȸ

   ǿȸZURFƸ破損ƠǇƢŵƦǕƴǑǔ破損ƴƸ保証ƕ適用

    ƞǕǇƤǜŵ 

 

 

 

 

 

 

 

固定用ȖȩǱッȈ 
 

RS232: ǷȪǢȫȗȩǰコȍǯǷȧン 

ISO AMP4極 通信ȗȩǰ 

2 
 
Ǹȣッǯȗȩǰ:ᡮ度記録 

3 ワǤȤᲢǹȗȬッȀȸ用ȗȩǰ含Უ 
1 ±12V電源 

USBȗȩǰ 

ǱȸȖȫ用 USB 
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 ȷ 電源ǱȸȖȫǛ延長Ƣǔ場合ƸŴ電源ǱȸȖȫƱӷơ面積/

   直径Ʒ延長ǱȸȖȫǛ使用Ƣǔ必要ƕあǓǇƢŵ 

 ȷ ƦƷ˂ƷǱȸȖȫƱ設置ƕ終了ƠƯƔǒ電源ǱȸȖȫƷ接ዓ

   Ǜ接ዓƠƯƘƩƞいŵ 

 ȷ 16AmpˌɥƷ電ןƴ耐えǔ必要ƕあǓǇƢŵ 

 

□ ᡮ度記録計 

   ȷᡮ度記録計Ƹ 2極ǇƨƸ 3極ƷǸȣッǯȗȩǰƴ接ዓƞ

    ǕǇƢŵˌɦƷ表Ƹᡮ度計Ʒˁ様ưƢŵ 
ǿǤȗ ǿǤȗ/標準 最大周波数

᳕Hz］ 

VHI

᳕V］ 

VLOW

᳕V］ 

ǻンǵȸȟ

ッǷンǰ 

ǻンǵȸǷ

ȧȸȈǵȸ

ǭッȈ 

Ǥンȑȫǹ

ǻンǵȸ 
Namur,Induct 20K 6.3 5.5 ＞8.05 ＜3.0 

ȬȸȀȸ ISO 11786 20K 6.5 5.5 - - 
Ȉȩǯǿȸ

Ȝȸȉ 
CMOS <18V 20K 6.5 5.5 - - 

ӕ扱ᛟ明書ƷžȡȋȥȸƱ設定-ᡮ度記録ſƷ᪮Ǜ参照ƠƯƘƩƞ

いŵ 

 

ǹǿンȀȸȉǱȸȖȫ 

ƷǸȣッǯȗȩǰƸ׋ 3極ǹȆȬǪȗȩǰưƢŵ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Ტ外部ǹǿȸȈᲩǹȈッȗᲣ 

Ǣȸ
ǷǰȊȫ(茶色) 

ǷǰȊȫ 茶Უ

Ტ外部ǹǿȸȈ

ǹ

ȈȩǯǿȸȜȸȉ用ȗȩǰ

ᲢǪȗǷȧン装備品Უ 

Ǣȸǹ(青Უ 

Ȉȩǯǿȸ

Ȝȸȉ用ȗ

ȩǰ Ǫȗ

Ƿȧン

Ǣȸǹ(青) 

ǢȸǷǰȊȫ(茶色) 
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○ Ǥンȑȫǹǻンǵȸ 

    ȷǤンȑȫǹǻンǵȸƸțǤȸȫȏȖǇƨƸ直接ŴǇ

     ƨƸ PTOǸȧǤンȈƴ直接ӕǓ付ƚƯᡮ度Ǜ記録

     ƠǇƢŵ 
      ǤンȑȫǹǻンǵȸƸݰ電性ƕあǓŴ磁鉄ƷǈǛᛠǈӕ
      ǓǇƢŵ 

  

țǤȸȫȏȖǁƷӕ付方法 

    ȷ後輪駆動Ʒ場合:ǻンǵȸǛ前輪ƴӕǓ付ƚƯƘ

     Ʃƞいŵ 

    ȷ四輪駆動Ʒ場合:ǻンǵȸǛ後輪ƴӕǓ付ƚƯƘƩ

     ƞいŵ 
     ǻンǵȸǛӕǓ付ƚǔ時ƸŴᡮ度ǛȏȖƷȜȫȈȘッȉư記
     録ưƖǔǑうƴӕǓ付ƚƯƘƩƞいŵ 

 

□ ǻンǵȸƱȏȖȜȫȈƷ間隔  

     1-3mm 
  間隔ƕƜǕǑǓ大ƖƘƳǔƱŴᡮ度Ʒ
  記録ƕɧܤ定ƴƳǓǇƢŵ 

□ ȏȖƱȜȫȈȘッȉƷ間隔   

     最ݱư 3mm 
  間隔ƕƜǕǑǓݱƞƘƳǔƱŴᡮ度Ʒ
  記録ƕɧܤ定ƴƳǓǇƢŵ 
 

Į ǻンǵȸƸȏȖȜȫȈ中央Ʒ 

  Ӓ対側ƴ付ƚƯƘƩƞいŵ 
  ǻンǵȸƸ振動や共鳴ƷƳいˮ置ƴӕ
  Ǔ付ƚƯƘƩƞいŵƜǕǒƕႆ生Ƣǔ

  Ʊᡮ度記録ƕɧܤ定ƴƳǓǇƢŵǤン

  ȑȫǹȦȋッȈᲢȏȖȜȫȈƳƲᲣӷ

  士Ʒ間隔ƕ等ƠƘƳǔǑうƴӕǓ付ƚ

  ƯƘƩƞいŵ 
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PTOǸȧǤンȈǁƷӕ付方法 

ȈȩǯǿȸƴǑƬƯƸŴȈȩǯǿȸƷ PTOǷȣȕȈưᡮ度Ǜ記録

Ƣǔ必要ƕあǔ場合ǋあǓǇƢŵ 

ƦƷǑうƳ場合ƴƸǤンȑȫǹǯȪッȗǛ使用ƠŴȜンȉư固定Ơ

ƯƘƩƞいŵ乾燥Ƣǔ際ƴƸȗȩǹȁッǯǱȸȖȫư巻いƯƘƩƞ

いŵ 

 

□ ǻンǵȸƱǤンȑȫǹǯȪッȗƷ間隔   

    1-2mm 
  間隔ƕƜǕǑǓ大ƖƘƳǔƱŴᡮ度Ʒ

  記録ƕɧܤ定ƴƳǓǇƢŵ 

 

  回転中ƸŴ軸Ʒ回転ƕɧ均一ƴ 

 ƳǒƳいǑうƴƠƯƘƩƞいŵ 
 

  ᡮ度Ʒ記録ƕɧܤ定ƴƳǓǇƢŵ 

 
 

 

ȈȩǯǿȸƷȬȸȀȸƱȜȸȉ 

新Ơい機種ƷȈȩǯǿȸƷǄƱǜƲƕᡮ度信号Ǜ送信ƢǔƜƱƕư

ƖŴƜǕǛǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ƴ直接接ዓƢǔƜƱƕưƖǇ

Ƣŵ 
ᡮ度信号ƸŴ記載ƠƯあǔˁ様ƴ適合ƠƯいƳƚǕƹƳǓǇƤǜŵǱȸȖȫ

ƱǸȣッǯȗȩǰƸǪȗǷȧン装備品ƱƠƯ供給ӧ能ưƢŵ 
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21  ǹȗȬッȀȸǁƷӕ付方法 
 ȷコンȈȭȸȫǷǹȆȠ-ǢǯȁȥǨȸǿȸ 
  コンȈȭȸȫǷǹȆȠǛദƠƘӕǓ付ƚƯ設定ƢǔƜƱƸŴ
  ദƠい散布量Ǜ得ǔƨǊƴƸ必᪰ưƢŵ 

  ˌɦƴ留意ƠƯƘƩƞいŵ 

 □ ǹǱȸȫƷ設定ƕ 0 ƴƳƬƯいǔŵ 

 □ Ƿȣッǿȸƕ閉ơƯいǔ(0.5mm開いƯいǔ) 

 □ ȭッȉコȍǯǷȧンƕദƠいˮ置ƴӕǓ付ƚǒǕƯいǔŵ 

  

į コȍǯǷȧンȜッǯǹƸŴȜッǯǹƴ水ƕ入ǒƳいǑうƴǱ

   ȸȖȫƕɦƴƭいƨ状態ư右側ƴ配置ƞǕƯいǇƢŵ 
     コȍǯǷȧンȜッǯǹƸ供給ƞǕƯいǔžȗȩǹȁッǯǫȐȸſ

    ư覆ƬƯƘƩƞいŵ 

 

 

 
 

         
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ǷȣッǿȸƸ完全ƴƸ閉ơƳいưƘƩƞいŵ閉ơƯƠǇうƱǢǯȁȥǨȸǿ

ȸƱ計量器ƴ影響ƠǇƢŵ 

Ƿȣッǿȸƕ目盛 0ư閉ơƯいǔ

(0.5mm開いƯいǔ) 

 

間隔ƸŴǹǱȸȫƱǹȗȬッȀȸ

ƷコンȈȭȸȫȦȋッȈƷ間ƴあ

ǔȭッȉコȍǯǷȧンƴǑǓ調整

ƠƯƘƩƞいŵ 
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22ȆǹȈƱȈȩȖȫǷȥȸȆǣンǰ 
 

ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀Ʒ重要Ƴ機能Ƹዒዓ的ƳȆǹȈƴǑǓŴ

接ዓƞǕƨ装置Ʒ全ƯƱǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀Ʒ内部機能ƕദ

ƠƘ機能ƢǔƔ確認ƞǕǇƢŵ 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ƷǹǤッȁǛžONſƴƠƨ後Ŵȇǣǹ

ȗȬǤƴƸˌɦƷ情報ƷǹȆȸǿǹ画面ƕ表示ƞǕǇƢŵ 

ȏȸȉǦǧǢȐȸǸȧン HW-version    Version XX 

ソȕȈǦǧǢȐȸǸȧン SW-version            XXXX 

機体製ᡯ番号 Serial No.             XXXX 

使用開始日      XXXX XX 

ǹȗȬッȀȸ型式/ǿǤȗ Spreader Model   MODEL XXX 

表Ჴž標準,+40%ǇƨƸ-40%ſ Table              XXXX 

ǹȆȸǿǹ画面ƸŴ画面ƕȇǣǹȗȬǤƴ表示ƞǕƯいǔƱƖƴ

᳕0/ESC］Ǜ押ƢƜƱưȕȪȸǺƞƤǔƜƱƕưƖǇƢŵ

᳕Enter］Ǜ押ƢƱዓ行ƠǇƢŵ 

 



 

57 

 

ǹȆȸǿǹ画面ƕ表示ƞǕƨ後ưŴ接ዓƠƨȦȋッȈƱƱǋƴǹǿ

ȸȈǢッȗȆǹȈ画面ƕ表示ƞǕǇƢŵ 

電源Ʒ状態 Power supply OK 

現נƷǢǯȁȥǨȸǿȸƷ調整

状態 

Actuator Reg. OK 

TB-枕地沿い散布ǢǯȁȥǨȸǿ

ȸƷ状態 

Trend To 
Border 
Actuator 

Present 

DS-枕地起点散布ǢǯȁȥǨȸ

ǿȸƷ状態 

Trend From 
Border 
Actuator 

Present 

現נƷ PTOǻンǵȸƷ状態 PTOSensor OK 

現נƷǹȔȸȉǻンǵȸƷ状態 Speed Sensor OK 

現נƷǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀内

部機能Ʒ状態 

Internal OK 

ǹǿȸȈǢッȗ画面ƸŴ画面ƕȇǣǹȗȬǤƴ表示ƞǕƯいǔƱƖ

ƴ᳕0/ESC］Ǜ押ƢƜƱưȕȪȸǺƱ再度ƷȆǹȈǛ行うƜƱƕư

ƖǇƢŵ 

 

ƜƷ後ŴǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ƸƢǂƯƷ条件ƕ฼ƨƞǕƨƱ

いう前提ư INFO画面ƴ変わǓǇƢŵ 

装置ƴƳǜǒƔƷǨȩȸƕ表示ƞǕƨ場合ƸŴǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔

ＵＲ᳀ƸȇǣǹȗȬǤɥƴǨȩȸƱŴӷ時ƴȈȩȖȫǷȥȸȆǣン

ǰƷǢȉȐǤǹǛ表示ƠǇƢŵ 
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ȆǹȈ▶ 

 ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ƸƞǇƟǇƳȆǹȈǛ行うƜƱƕư

 ƖǔƷưŴǭȣȪȖȬȸǿȸ装置全体ƴƓƚǔɧ具合Ʒӧ能性

 Ǜ見ƭƚ出ƢƜƱƕưƖǇƢŵ 

 

 ∘ȆǹȈ▶電源 

    ȷȆǹȈǤンȕǩ画面ƕ様々Ƴ要素ƴƭいƯƷ情報Ǜ

     表示ƠǇƢŵ 

    ȷƦƷ後必᪰Ƴ数値ƷǈǛ限定ƠƯ表示ƠǇƢŵ 

     記載ƞǕƨ数値ƕᛆ当Ƣǔ数値ǑǓ大ƖƘƳƬƨ場

    合Ƹ変更Ƣǔ必要ƕあǓǇƢŵ 

    TEST/FAULT findingƷᛟ明ƴ従ƬƯƘƩƞいŵ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

FSI-Speed 3.0V-8V Ǥンȑȫǹǻンǵȸ 

FSI-PTO 1.2V-8V PTOǻンǵȸ 
 
 

温度 -10°～+50° ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ 
U Ref 2.4V-2.6V PSU電源 

Ｕ Bat/D 12V-15V Ȉȩǯǿȸ電源 
 
 
 

᳕ENTER］ 数値ǛȕȪȸǺƠǇƢŵ 
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 ∘ȆǹȈ▶Ajusting ActuatorǢǸȣǹȆǣンǰǢǯȁȥǨȸǿȸ 

  ȷǢǸȣǹȆǣンǰǢǯȁȥǨȸǿȸƷȆǹȈǹǯȪȸンƸ

   装置ƕദƠƘǭȣȪȖȬȸǷȧンƕƞǕƯいǔƔŴɧ具合

   ƸƳいƔǛ点検ƠǇƢŵ 

  ȷǭȣȪȖȬȸǷȧンƕɧ十ЎƩƬƨǓɧ具合ƕあǔƱŴǢ

   ǯȁȥǨȸǿȸƕɧܤ定ƴƳƬƨǓ動いƨǓƠǇƢŵ

   TEST/FAULT FINDINGƷ表示ƴ従ƬƯƘƩƞいŵ 

 

 

 
᳕+/-］ 必要Ƴ目盛 ǫȸソȫǹȆッȗ 0.25 

 ǫȸソȫƱǢǯȁȥǨȸǿȸȝǸǷȧンƸ

᳕+/-］ƴǑǓ変更ƠǇƢŵ 

 ǢǯȁȥǨȸ

ǿȸ目盛 

望ǈƷˮ置 

set pos 0.00-9.00  

eff pos 0.00-9.00 ႇ録Ơƨ目盛 

Difference -0.1-+0.1 set/effƱƷ誤差 

pos-meter 1.00-10.00 ȝȆンǷȧȡȸǿȸƷ

ȑワȸ 

Power 0.00-3.00 ȐッȆȪȸȑワȸ 

Motorstatus OK 実際Ʒ状態 

 

 

FAULT Ū ON/OFFǹǤッȁǛ押ƞƳいƷƴŴǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ƕ何度ǋ付い

ƨǓ消えƨǓƢǔŵ 

 Ū 装置ƕܤ定ƤƣŴ開閉Ƣǔ 

 

 

CHECK ○ ȈȩǯǿȸƷ電源ƕǢǯȁȥǨȸǿȸ使用中ƴ最ݱ 12VǛ保持Ƣǔ 

 ○ ȈȩǯǿȸȐッȆȪȸƱǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀Ʒ接ዓƕܤ定Ƣǔ 

 

 ○ ȐッȆȪȸ+12VǱȸȖȫƱǢȸǹǱȸȖȫƕǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ƴ

直接接ዓƞǕƯいǔ 

 ○ ƢǂƯƷǱȸȖȫ線ƕŴǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀Ʒ+12V電源ǱȸȖȫƱ

ӷơ線径ưあǔŵ 

 ○ ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ƱǹȗȬッȀȸƷȗȩǰƕ接ዓƞǕƯいƯŴ短絡

ƕƳƘȗȩǰƸƖǕいư磨耗ƠƯいƳいŵ 
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FAULT Ū ǢǸȣǹȆǣンǰǢǯȁȥǨȸǿȸƕɧܤ定ư前後ƴ動ƖǇ
Ƣŵ 

 Ū ȞȋȥǢȫǭȣȪȖȬȸǷȧン中ƴǢǸȣǹȆǣンǰǢǯȁ
ȥǨȸǿȸƕദƠい目盛Ʒˮ置(4.5)ƴあǓǇƤǜŵ 

CHECK ○ žSet posſŴžEff posſŴžȏンȉȫˮ置ſƕƦǕƧǕ

Ӓ応ƠǇƢŵ 

 ○ ǢǯȁȥǨȸǿȸƕദƠƘǭȣȪȖȬȸǷȧンƞǕƯいǔŵ
ƲǜƳ状況ɦưǋᳺǢǯȁȥǨȸǿȸǭȣȪȖȬȸǷȧン᳻Ǜ

完了ƠƯƘƩƞいŵ 

 ○ ƢǂƯƷӧ動部品ƕǹȠȸǺƴ作動Ơ腐食ƕあǓǇƤǜŵ 

 ○ ǢǯȁȥǨȸǿȸǛ使用ƠƯいǔ時Ƹ 12VˌɥƷ電ןƕ必

要ưƢŵ 

 ○ ǢǯȁȥǨȸǿȸƷ使用中Ƹ 11AˌɦƴƳƬƯいǇƢŵ 

 

 ∘ȆǹȈ▶Trend ActuatorȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸ 

  ȷȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸƷȆǹȈǹǯȪȸンưƸ装置ƕ

   ദƠƘ動作ƠƯいǔƔ点検ƢǔƜƱƕưƖǇƢŵ 

   ȷȆǹȈǛ行ƬƯいǔ間ƸŴPTOƷ回転Ǜ開始ƠƳいưƘ

   ƩƞいŵǹȗȬッȀȸƷȈȩンǹȟッǷȧンǛ破損Ƣǔ恐

   ǕƕあǓǇƢŵ 

 

 

 
᳕+/-］ 必要ƳǢǯȁȥǨȸǿȸƷȝǸǷȧン 

ǫȸソȫƱǢǯȁȥǨȸǿȸƷˮ置Ƹ

᳕+/-］ư変更ƠǇƢŵ 

 ǢǯȁȥǨȸǿȸƷȝǸǷȧン 

ǢǯȁȥǨȸǿȸƔǒƷ実際ƷȬǹȝ

ンǹ 

 警告！ 

 

 

 

 



 

61 

 

 

 

 

 

 

 ∘ȆǹȈ▶ȭȸȉǻȫǹȆǤǿǹ 

  ȷ計量器ƷȆǹȈȔǯȁȣȸƕǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀Ʊ

   ȭȸȉǻȫƴƭいƯ表示ƠǇƢŵ 

  ȷഏƴŴ必要Ƴ限界値Ʒǈƕ表示ƞǕǇƢŵ 

   TEST/FAULT findingƷᛟ明ƴ従ƬƯƘƩƞいŵ 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

FAULT Ū ȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸƕŴ作動時ƴȝǸǷȧンǛ変えƳ
い 

 

CHECK ○ ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ƷǹǤッȁƕЏǕŴȈȬンȉǢǯ
ȁȥǨȸǿȸƷӕǓ付ƚ後ƴ再びǹǤッȁƕ入ǔŵ 

 ○ PTOǸȧǤンȈƕ回転ƠƳいŵ 

 ○ PTOǻンǵȸƕ動作ƠŴ機఺Ʊ電気Ʒ使用ƕദƠƘӕǓ付

ƚǒǕƯいǔŵ 

 ○ ƢǂƯƷǱȸȖȫƕコȍǯǷȧンȜッǯǹƴദƠƘӕǓ付ƚ
ǒǕƯƓǓŴȜッǯǹƷ中ƴ水Ў/฻気ƕƳいŵ 

 ○ ǢǯȁȥǨȸǿȸƕ実際Ʒˮ置ƴ対応ƠƯദƠƘӒ応Ƣǔŵ 

ȆǹȈƕ完了Ƣǔ前ƴŴȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸǛȎȸȞ

ȫȝǸǷȧンƴ設定ƠƯƘƩƞいŵ 
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FAULT Ū 重量ƕܤ定ƤƣŴ10kgƔǒ 200kgǇư表示Ƣ

ǔŵ 

 Ū 重量ƕǭȣȪȖȬȸǷȧンƷ範׊外ƴƳǓŴ0kgƔ

ǒ 9999kgǇư動ƖǇƢŵ 

CHECK ○ 様々Ƴ限界値ƕ表示ƞǕǇƢŵƦうưƳい場合ƸŴ

žFull CalibrationſǛ完了ƠƯƘƩƞいŵǇƨ

žFactory SettingſƷ選択ǋӧ能ưƢŵžFactory 

SettingſưƸǭȣȪȖȬȸǷȧンƕɧ良ưあǔƔŴ

誤ƬƯ行わǕƯいǔƔǛ表示ƠǇƢŵ 

 ○ ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ƱǹȗȬッȀȸǛƭƳƙ

ȗȩǰ接ዓƕദƠいȸ短絡ƕƳƘȗȩǰƸ腐食ƠƯ

いǇƤǜŵ 

 ○ ǹȗȬッȀȸƷコȍǯǷȧンȜッǯǹƸ水Ў/฻気Ǜ

含ǜưいǇƤǜŵ 

 ○ 水࠯秤ƴƸɧ具合ƕあǓǇƤǜŵ 

 ○ ȕȭンȈȕȬȸȠƱǹȗȬッȀȸǷȣȸǷƷ間ƴ異

物ƸあǓǇƤǜŵ 

 ○ 注意！計量器ƸŴ12,000kgǇư表示ƠŴ1kgƕ

0.01%ƴ対応ƠǇƢŵ従ƬƯ重量ƸŴᲯ～10ЎƷ

間ư+/-5kgƷ誤差ƕ生ơǇƢƕƜǕƸ条件Ǜ฼ƨ

ƠƯいǇƢŵ時間ƕ長ƘƳǔƱ 20kgǇưƷ誤差ƕ

生ơǇƢŵ 
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 ∘ȆǹȈ▶ȭȸȉȁǧッǯ 

  ȷ計量機能ǛȁǧッǯƢǔƜƱƕưƖǇƢŵƜǕƸ

   一人ЎƷ体重Ǜ測ƬƯ行いǇƢŵ 

  ȷȆǹȈƕ開始ƠƨǒŴȭȸȉȆǹȈǛ 60秒ư終

   了ƠƯƘƩƞいŵ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

FAULT Ū 実際Ʒ投入量ƕžțッȑȸ容量Ʒ差ſƱ等ƠƘƳƬ

ƯいǇƤǜŵ 

CHECK ○ žFull CalibrationſǛ完了ƠƯƘƩƞいŵǇƨ

žFactory Settingſǋ選択ưƖǇƢŵ 

 ○ TESTžLoad Cell statusſƷ表示ƴ従ƬƯƘƩƞ

いŵ 

 

∘ȆǹȈ▶Display  ȇǣǹȗȬǤ 

    ȷȇǣǹȗȬǤ機能ǛȆǹȈƢǔƜƱƕưƖǇƢŵȆǹȈ

  Ƹ 4個Ʒ異ƳƬƨȇǣǹȗȬǤ画面ư自動的ƴ行

  わǕǇƢŵ 

∘ȆǹȈ▶Seriel I/OǷȪǢȫ I/O 

 ȷƜƷȆǹȈƸȜǰȜȸȫ社߻場ưƷǈ行わǕǇƢŵ 

∘ȆǹȈ▶Fault IndicatorȕǩȫȈȷǤンǸǱȸǿȸ 

投入前Ʒțッȑȸ容量 

投入中Ʒțッȑȸ容量 

țッȑȸ容量Ʒ差=投入量 
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 ȷƜƷ機能ƴǑǓ装置ƷȆǹȈ中ƷƢǂƯƷ警告ǛഥǊǔ

  ƜƱƕưƖǇƢŵǢǸȣǹȆǣンǰǢǯȁȥǨȸǿȸƕ

  Ƴい場合ƳƲƸ警告ǛႆƠǇƢŵƦƷ際Ʒɧ具合Ƹ無

  視ƞǕǇƢŵ 

 ȷǋう一度žFault IndicatorſǛ選択ƠŴǭȣȪȖȬȸǿ

 ȸ᳔ＵＲ᳀ƷǹǤッȁǛЏǓŴ再びǹǤッȁǛ入ǕǔƱŴ

 ƜƷ機能ƕ終了ƠǇƢŵ 

 

 

 

 

            23 保証Ʊ責任ƴ関ƠƯ 

 
ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀Ʒ保証条件ƸᲿＵƷ法規ƴ準拠ƠƯいǇ

Ƣŵ 

保ܣƱ修理ƸˌɦƷ条件ɦƴƓいƯŴ購入日ǑǓ 12ǫ月無償ư提

供ƞǕǇƢŵ 

 

ƢƳわƪŴ 

ȷႆ生Ơƨɧ具合ƕ製ᡯǇƨƸ素材Ʒɧ具合ƴ起因ƢǔǋƷưあǔ

 ƜƱŵᲢ通常Ʒ磨耗ŴȡǤンȆȊンǹǛ怠ƬƨƜƱŴ誤使用ƴǑ

 ǔɧ具合Ƹ認ǊǒǕǇƤǜŵᲣ 

ȷ機఺Ʒɧ具合Ʒ理由ƕŴ接ዓƷ誤ǓŴ超過電流ŴӕǓ付ƚƷ誤ǓŴ

 あǔいƸ水Ў/฻気ƴǑǔǋƷưƳいƜƱŵ 

ȷ機఺ƴ関Ƣǔ技術的知識Ǜ持ƨƳい人ƴǑǓŴ製品Ʒ修理ƕ行わ

 ǕƨǋƷưƸƳいƜƱŵ 

ȷȡȸǫȸǇƨƸ販売店Ƹ機఺Ʒ使用ƴǑǔ人ƴ対ƠƯŴǇƨƸ牧

 草ǁƷ被害ŴǇƨƸ機఺Ʒ使用ƴǑǔ破損Ʒӧ能性ƴ対ƠƯƸ責

 任Ǜ負いƔƶǇƢŵ 
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EC一致Ʒ宣言 

EC指ˋ2006/42/EC 
 

当社:  

Elctronic Solution a/s-Spettrupvej 7A 
DK-8722 Hedensted-www.eltso.dk 
Phone: +45 76741121 
 
CVR No. : DK-29 14 35 44 
 

঻々Ʒǈƴ責任Ʒあǔ製品Ჴ 

 ȜǰȜȸȫ社ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ 

 装置Ʒᛟ明ᲴȕǡȸȆǣȩǤǶȸǹȗȬッȀȸ用コンȈȭȸȫȦ

   ȋッȈ 

 製ᡯ࠰2008 :࠰ 

型式: ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀ 

Ǳȸǹ番号Ჴ175-00108 

 

ɥ記ƷコンȈȭȸȫȦȋッȈŴȜǰȜȸȫ社ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔

ＵＲ᳀ƸŴˌɦƷ一致宣言Ʒ基準Ǜ遵ܣƠƯ製ᡯƞǕƯいǇƢŵŵ 

 

• 農業機఺ƓǑび林業用機఺ DS/EN ISO 14982 

• EMC DS/EN 61000-6-2 (産業Ʒ環境ƴ対Ƣǔ免責ʙ᪮Უ 

• EMC IEC 1000-6-3Ტ˰宅Ŵ商業Ŵ軽産業環境Უ 

 
Hedensted,2009-09-01 
Eltronic a/s 
 
 

 
 
 

 

銘板

ȩȸǹȷǤǧンǻン  ǤǧンǹȷǢンǫȸ 
ȞȍǸンǰȷȇǣȬǯǿȸ  技術責任者 
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ȜǰȜȸȫ社ǭȣȪȖȬȸǿȸ᳔ＵＲ᳀  

製ᡯ࠰  ǷȪǢȫ番号  

購入࠰月日 

購入έ 会社Ӹ 

 

˰所(〒    －     Უ 

 
 
 
 

電ᛅ番号 

 
輸入元Ჴ㈱஝幌ǪȸȐȸǷȸǺコンǵȫǿンȈ 

 
 
 


